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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiagego
Budowa gwietlenia

1.2 Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem rob6t budowlanych jest:
Wykonanie instalacji awietlenia ulicy

KOD CPV 45316110-9 instalowanie drogowego ogjaroéwietleniowego
KOD CPV 45231400-9 roboty budowlane w zakresie linii energetycznych

Zakres robot budowlanych obejmuije:
Montaz linii  napowietrznej, monta stupéw dwietleniowych, monta opraw
oswietleniowych, montaZN+SL+SON, podiczenie wykonanej instalaciji.

Ogodlne wymagania dotygee robot:

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, STWIOR i poleceniami inwestora nadzoru.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
nadzoru wykonawcy stanogvicze&¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w &ho
jednym z nich g obowizujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohpwe kolejngé

ich waznosci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie me wykorzystywa biedoéw lub opuszcaew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@minspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek przy udziale nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbinosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow (
ewentualnie zgodnie z decyajadzoru autorskiego)

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatjalzgodne z dokumentacprojektows

i STWIOR.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STWIORedz uwazane za warti
docelowe, od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach okdlenego przedziatu
tolerancji. W przypadku gdy materialy lub roboty nigddow peini zgodne z dokumentacja
projektows lub STWIOR i wptynie to na niezadowadeg jakas¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostapn zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3Wyszczegolnienie i opis prac towarzyarych i robét tymczasowych.



1.3.1. Prace towarzysze

nie dotyczy

1.3.2. Prace tymczasowe

nie dotyczy

1.4 Niezbedne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja rob6t budowlanych

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentacji umowy przeka wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi iirdtracyjnymi,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i jeden komplet STWIOR
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpacia do daty zakiczenia rob6t ( do wydania potwierdzenia
zakaiczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowazany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktGgensjakikolwiek sposéb zwizane z robotami

i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisémwytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywd sprawny spra przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach yambrow
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &da skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dgseém oso6b trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia interes6w 0séb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochroninstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak rurag@i, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddasych
wiascicielami tych urzdzen , potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy. Wykonawcadaie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane 7amem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez
personel wykonawcy.

1.4.3. Ochronarodowiska

Wykonawca ma obowkek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot wykonawceastizie:
1. Utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj
2. podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepisow i
norm dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie



unikaé uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasr$ai spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢gastivie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgdl na:
a. lokalizacg baz, warsztatdw, magazyndéw, skladowisk, ukopow i drdog
dojazdowych

b. srodki ostr@nadsci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytami lub
substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- mozliwosci powstania pgaru

Materiaty, ktore w sposéb trwatya sszkodliwe dla otoczenia, nieedths dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza gimateriatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczonego, oflmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robét bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawniora jednostl, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow n&rodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po #ekeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika ( np.: materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z88 wymagaj tego odpowiednie przepisy
zamawiagcy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatdbw od waiwych organéw
administracji pastwowe.

Jezeli wykonawca uyt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikaicja
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagdmenie srodowiska, to konsekwencje poniesie
zamawiagcy.

1.4.4 Warunki bezpiecastwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcacdhie przestrzega przepisow dotycxych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegOInéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelyshj odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczae, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlega odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie w cenie umownej.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy
Zabezpieczenie dla potrzeb budowyyiego stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone w
pasie drogowym wymaga uzyskania nighiych uzgodni@ w formie projektu czasowej
organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymedp &t&ciciela
terenu.

1.4.6 Warunkéw dotyezych organizacji ruchu



Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowyz do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zagdzapcym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwardawy. W zalenosci od
potrzeb i posipu robodt projekt organizacji ruchu powinien ¢byktualizowany przez
Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstalugdzid obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczae takie jak: zaporyiwiatta ostrzegawcze, sygnaly itp.
zapewniajce w ten sposob bezpiedstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczciow dzien i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie lkgda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ przed ich rozpoexiem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w rokejscédosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérychi¢ trbedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacygua bitrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest
witaczony w cen umowrs.

Roboty naley oznakowé zgodnie z:

Ustawa ,,Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. @6az
19 sierpnia 1997 r. — z pdiejszymi zmianami)

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wipea 2003 r. w sprawie
szczegOtowych warunkéw zadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zaradzeniem.

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawizegotowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych orazdmei bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr 22Q1Riz z dnia
23 grudnia 2003 r.)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

Spos6b zabezpieczenia jezdni i chodnikébw €kreymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowa sig bgdzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy
transporcie materiatdw i wypogenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie rjdmb od
wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposfjlycbedzie o kadym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powcedopdmierne
obchzenie osiowe nie dgla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie
terenu budowy i wykonawcaetizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

1.50kreslenia podstawowe, zawieragce definicje pojeé i okreslen nigdzie wczéniej
nie zdefiniowanych, a wymagajcych zdefiniowania w celu jednoznacznego



rozumienia zapiséw dokumentacji projektowej i specyfikacji €chnicznej
wykonywania i odbioru robét budowlanych.

Nie dotyczy

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO $CI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezlgdne wymagania zwijzane z ich przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, skladowaniem i kontroh jakosci poszczegdlne wymagania
odnosi s¢ do postanowié norm)

2.1 Materiaty podstawowe

Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wykonardwietlenia wg niniejszej STWiR
Sa:
1. Stupy betonowe o parametrach technicznych podanych w projekcie budowlano
wykonawczym
2. Oprawy uliczne zezrodtem swiatta sodowym 150W i 70W o parametrach
technicznych podanych w p. 2.3.2
3. przewdd samorimy ASXSn 4x25mrfy ASXSn 2x25mrh
4. Skrzynka ZN+SL+SON o parametrach technicznych podanych mar rgsprojektu
budowlano wykonawczego
2.2 Materiaty budowlane

2.2.1 Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinien¢ bgo najmniej gatunku ,3”
odpowiadajcego wymaganiom BN-87/6774-04 (24)

2.3. Elementy gotowe
2.3.1. Przewody samofie

Przewody samorioe wywane do éwietlenia drog powinny spetntawymagania PN-93/E-
90401 ( 17). Zaleca sistosowa przewody samorioe 0 napiciu znamionowym 0,6/1 kV,
cztero lub dwuaytowe ozytach aluminiowych w izolacji polwinitowe]. Przekréyt powinien
by¢ dobrany w zalenosci od dopuszczanego spadku ram, dopuszczalnej temperatury
nagrzania przewodu przez afdy robocze i zwarciowe oraz skuteczcio zastosowanej
ochrony przeciwpotegeniowe)j.

Bebny z przewodami samofioymi naley przechowywé w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i Bez@oim dziataniem promieni
stonecznych.

2.3.2.Zr6dtaswiatta i oprawy
Ze wzgkdu na wysok skutecznéc swietlna, trwatcs¢ i statlg¢ strumieniaswietinego w

czasie, oraz oddawanie barw zalecasiosowanie opraw zerédtami sodowymi. Oprawy
powinny charakteryzowssi¢



 zwart konstrukcy, odporm na dziatanie czynnikow atmosferycznych i mechanicznych, do
montau bezpeérednio na maszcie lub na wyghiku. Regulowanym pof@nie odbtgnika
wzgledemzrodia, umaliwiajacym zmiar rozsytu strumieniawietlinego w kierunku
prostopadtym do osi jezdni.

» Klasa zabezpieczenia Il (oprawa izolowana) — dopuszezasiaw | klasy .

» Stopniem ochrony IP 65 (pytoszczelna i strugoodporna) dla komory lampy

* fatwym dosgpem do komory lampy i komory ospta z maliwoscia wyjecia bloku
elektrycznego.

* Klosz przezroczysty z PMMA lub z PC odporny na promienie UV.

» Oprawa winna byw wersji z kompensagj.

Zrédto swiatta — wysokopgzna lampa sodowa, o podigzonym strumienigwietinym 70W.
Dane fotometryczne oprawy musza ¢byzawarte w komputerowym programie
fotometrycznym. Oprawy powinny byprzechowywane w pomieszczeniach o temperaturze
nie nizszej ni -5C i wilgotngci wzglkdnej powietrza nie przekraczaeg] 80% i w
przystosowanych do nich opakowaniach .

2.3.3 Stupy éwietleniowe

Stupy gwietleniowe powinny b§ wykonane godnie z dokumentagirojektows.
Skladowanie stupow swietleniowych na placu budowy, powinno dya wyréwnanym
podtazu w pozycji pionowej, z zastosowanie przektadek z drewriknggo.

2.3.4. Skrzynka bezpiecznikowa
Zastosowatypowa skrzynk bezpiecznikow SV 29.253 do przewodow linii izolowanych.
2.3.5. Szafa awietleniowa

Szafa éwietleniowa powinna byzgodna z dokumentagjprojektovs. Powinna sktadasic z
cztonow:

- zasilajcego dostosowanego do patienia kabla o przekrojiyt 35mn¥, sktadajca st z
podstaw bezpiecznikowych 160A luicinika ecznego 200A

- pomiarowego sttacego do pomiaru energii elektrycznej

- sterowniczego realizagego lokalne wymagania zawarte w dokumentacji projektowe;j

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETUI MASZYN NIEZB EDNYCH LUB
ZALECANYCH O W YKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

3.1Sprzet do wykonania Gwietlenia drogowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania €wietlenia drogowego winien wykaZasic
mozliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu gwarantujcych wiagciwa jakosé
robot:

- zurawia samochodowego

- samochodu specjalnego z platfarnbalkonem

- koparki

- spawarki transformatorowej do 500A,

- zag:szczarki wibracyjnej spalinowej 70m3/h



Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgtui, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét. Liczb i wydajio
sprztu gwarantowé bedzie przeprowadzenie rob6t, zgodni z zasadami stakmgmi w
dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inspektora Nadzoru nminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajity do wykonania robot ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Transport materiatow i elementow éwietleniowych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania €wietlenia winien wykazé& sig¢ mazliwoscia
korzystania z nagpujacychsrodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy dhaycowej do przewozu stupow

- przyczepy do przewenia kabli
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikkiwosci przewaonych
materiatow.
Liczba srodkow transportu dmizie zapewnia prowadzeni robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inspektoadzdru, w
terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdospetnid wymagania dotycxe przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychagbtina osie i innych parametrow
technicznych Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych obein na
osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkéw drog na koszt wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

(z podaniem sposobu wykficzenia poszczegodlnych elementéw toleranciji
wymiarowych, szczeg6tow technologicznych oraz niegiine informacje dotyczce
odcinkéw robét budowlanych, przerw i ograniczé, a takze wymagania specjalne).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z amooaz za jak&d
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, za ich zg@dro dokumentag)
projektows, wymaganiami STWIOR, projektu organizacji robét oraz poleceniamekisma
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasici wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi nénge przez nadzor autorski oraz Inspektora
Nadzoru.

Nastpstwo jakiegokolwiek idu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu |
wyznaczaniu rob6t zostan jesli wymaga tego ledzie nadzor autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawta witasny koszt.



Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot kpda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentac;
projektowej i w STWIOR, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzeglini wyniki bada& materiatdbw i rob6t, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzamn kweste.

Polecenia Inspektora Nadzorwdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod grdba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1. Wykopy pod stupy

Przed przysipieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma ob@ek sprawdzenia
zgodndci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna¢byobrana w zalmosci od gkbokaici
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod stupy zalecaykbnywanie
wykopow wasko przestrzennycheeznie. Wykopy wykonane powinny bybez naruszenia
naturalnej struktury dna wykopu. Wykop rowka pod kabel powinied bgodny z
dokumentagj projektowa. Wydobyty grunt powinien kiy sktadowany z jednej strony
wykopu. Skarpy rowka powinny byvykonane w sposob zapewniey ich stateczni.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem avppaddédw atmosferycznych, naje
powierzchn¢ terenu wyprofilowa ze spadkiem uniiwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegacy do wykopu.

Zasypanie stupa natg¢ dokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysztzgp.: darniny,
korzeni, odpadkéw). Zasypanie nafewykona warstwami grubéci od 15 do 20cm i
zag:szcza@ zagszczarlg wibracyjm. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien wynésd,95
wedtug BN-77/8931-12 (26). Zagszczenia nalgy wykonywa w taki sposob aby nie
spowodowa uszkodzé fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostey po zasypaniu fundamentu lub kabla, fale
rozplanowa lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Montaz stupéw Gwietleniowych.
Stupy naley wstawig& dzwigiem. Stopa stupa powinna opies@jsk na powierzchni ptyty
stopowej. Odchytka stupa od pionu, niezadoy¢ wigksza nk 0,001 wysokéci stupa.

5.3. Montaz wysiggnikow
Wysiegniki dostarcza dystrybutor stupdéw razem ze stupemviatleniowym. Wysggniki
powinny by ustawione pod dtem 90 stopni z dokladgoia + 2 stopnie do osi jezdni lub
statycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku.

5.4 Montaz opraw.
Montaz opraw na wysignikach naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.

Kazda oprawe przed zamontowaniem nale podhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie (
sprawdzenie Zaviecenia st lampy).



Oprawy naley montow& po uprzednim waignieciu przewodow zasilagych do
wysiegnikow. Naley stosowd przewody YKY 3x2,5mmz2. Oprawy powinny dynocowane
w sposob trwaty, aby nie zmienity swego paoia pod wplywem warunkoéw
atmosferycznych i parcia wiatru dla Il i Il sfery wiatrowej.

5.5. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwpgarowej — samoczynne wyczanie
w ukfadzie sieci TN

Wszystkie czsci przewodzce i dos¢pne naley polaczy¢ z uziemionym przewodem PEN co
w warunkach zaktéceniowych spowodujegndienie zasilania.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jaké¢ materiatdbw. Wykonawca
zapewnia odpowiedni system kontroli,aazapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie

i wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robét.
Wykonawca kdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstetliwoscia
zapewniajca Stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i STWIOR.

Minimalne wymagania co do zakresu b&adach czstotliwosci sa okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam dkree, inspektor nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwwiykonanie rob6t zgodnie z umawWszystkie
koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem bagateriatbw ponosi wykonawca.

6.1. Wykopy pod stupy

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenieian n wykopu powinno yzgodne z dokumentag;j
projektows. Po zasypaniu stupéw nalesprawdzt wskanik zag:szczenia gruntu wg p.5.1
oraz sprawdzi sposob usugcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.2. Instalacja przeciwporaeniowa

Po wykonaniu instalacjisietleniowej naley pomierzy impedancje gli zwarciowych dla
stwierdzenia skutecz&a ochrony przeciwpotaeniowej. Wszystkie wyniki pomiarow naie
zamigci¢ w protokdle pomiarowym ochrony przeciwpzeaiowej.

6.3. Pomiar nakzenia gdwietleniowego.

Pomiary naley wykonywa po uptywie co najmniej 0,5h od gdzenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny bywyswiecone minimum przez 100h. Pomiary riglevykonywa przy
suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazddw, pieszych i jakigh&klobiektow obcych,
mogacych znieksztal¢i przebieg pomiarow. Pomiaréw nie nateprzeprowadza podczas
nocy ksezycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych. Do pomiaréwyalewat
przyrzadéw pomiarowych o zakresach zapewagggh przy kadym pomiarze odchylenia nie
mniejsze od 30% catej skali na danym zakresie.
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Pomiary natzenia gwietlenia naley wykonywa za pomog luksomierza wypos@nego w
urzadzenie do korekcji &owej, a elementwiattoczuty powinien posiada urzadzenie
umazliwiajace doktadne poziomowanie podczas pomiaru.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Obmiar robét bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentac;j
projektowa i STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzor
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 ded gym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ikgiach podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIOR nie zwalnia wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzany z ¢ztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

W zalenosci od ustalé odpowiednich STWIOR, roboty polegapastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu

b) odbiorowi czsciowemu

c) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi po okresieckojmi za wady

8.10dbior robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonanych robaot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegkryciu.

Odbidér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolneggppaosbot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru. Odbi@dzib przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, STWIOR i uprzednimi ustaleniami.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

- wykopy pod stupy i kable

- utozenie kabla

- wykonanie uzioméw tanowych

8.20dbior czesciowy
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Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3 0dbiér ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoraréaw odniesieniu do

ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakéczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona
przez wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwitocznym powiadomieniemsnaiepi

o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbidér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
powiedzenia przez inspektora nadzoru fakenie robot i przycia dokumentow, o ktérych
mowa w pkt. 8.3.1. Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez
zamawiagcego w obecnii Inspektora Nadzoru i wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentacprojektows i
STWIOR.

W toku ostatecznego odbioru robot komisja zapozaaz Siealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robo6t zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajcych i robét poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
robot poprawkowych lub robo6t uzupetrigych w warstwie scieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydoo i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

8.3.1 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdiapo.

Do odbioru kaxcowego wykonawca jest zobaaany przygotowanastpujace dokumenty:

- dokumentagj projektowa powykonawczg

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot

- dziennik budowy

- protokéty z pomiaréw skuteczém zastosowanej ochrony przeciwpogaiowej

- protokoty z pomiaréw rezystancii izolaejyt kabli

- certyfikat na znak bezpiearstwa dla kabli

- deklaracja zgodrigi na wyrob — dotyczy konstrukcji stupévaetleniowego

- certyfikat na znak bezpiearstwa dla oprawzrédetswiatta

- kart katalogowa zastosowanych oprawsweetleniowych potwierdzara spenienie
wymaganych parametrow.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z wykanayanaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkieadaane przez komisjroboty
poprawkowe lub uzupeinigge keda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Termin wykonania robot poprawkowych i uzupefioiggh wyznaczy
komisja.

8.4 0dbior po okresie rekojmi za wady
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Odbior po okresie ekojmi za wady polega na ocenie wykonanych robétazanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisthialy okresie gkojmi.
Odbior po okresieckojmi za wady bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w
uwzgkdnieniem zasad opisanym w pkt. 8.3 ,,Odbiér ostateczny robo6t”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH |

PRAC

TOWARZYSZ ACYCH

Nie dotyczy

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty naley prowadz¢ zgonie z przepisami prawa budowlanego, sztmkdowlan oraz
warunkami technicznymi wykonawstwa i odbioru robét budowlanych.

Roboty naley oznakowé zgodnie z:

- Ustawa ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U. Nr. 98 p@z. 60
z dn. 19.08.1997 roku — z fa@iejszymi zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 w sprawie szczegolowych
warunkow zarzdzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tygdzariem

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3

lipca 2003 roku w sprawie

szczegOtowych warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowsehurzdzen
bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (.Nr. @20
poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

N

= PP O0O~NOOTDSW

=
MW

15.

16.

10.1 Normy

. PN-80/B-03322

PN-68/B-06050

PN-88/B-06250
PN-86/B-06712
PN-85/B-23010
PN-88/B-30000
PN-90/B-03200
PN-88/B-32250
PN-80/C-89205
. PN-76/E-02032
. PN-55/E-05021

. PN-75/E-05100

. PN-76/E-05125

. PN-91/E-05160/-01

PN-83/E-06305

PN-79/E-06314

Elektroenergetyczne linie napowietrzne
Fundament konstrukcji wsporczych
Roboty ziemne budowlane.
wykonywania badaprzy odbiorze.

Beton zwykty

Kruszywa mineralne do betonu

Domieszki do betonu. Klasyfikacja i éler@e

Cement portlandzki

Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

Svietlenie drog publicznych

Uerdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie sgladncici
przewoddw i kabli

Elektroenergetyczne
budowa

Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

Rozdzielnice i sterownice niskaggapive. Wymagania
dotyczice zestawow badanych w petnym i niepetnym zakresie
bada.

Elektryczne oprawyswietleniowe. Typowe wymagania i
badania.

Elektryczne opranw§mnaeetleniowe zewstrzne.

Wymagania w zakresie

linie napowietrzne. Projektowanie |
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17. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izofamjwoce
polwinitowej na napgicie znamionowe nie przekraczeg
0,6kV. Kable elektroenergetyczne na ram@ znamionowe

0,6/1kV

18. PN-91/M-34501 Gazagi i instalacje gazownicze. Skraywania gazoaigow z
przeszkodami terenowymi. Wymagania.

19. PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpdgrnona  naraenie
mechaniczne. Wymagania i badania.

20. BN-80/6112-28 Kit miniowy.

21. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku
winylu suspensyjnego.

22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowanie.

23. BN-66/6774-04 Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowygvir i
pospoitka.

24. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

25. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i odbiory
przy odbiorze.

26. BN-77/8931-12 Oznaczenia wshika zagszczenia gruntu.

27. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

28. BN-83/8971-06 Rury beZaieniowe. Kielichowe rury betonowe Zelbetowe
WIPRO.

29. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogdlne
wymagania.

30. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji
wsporczych  éwietleniowych i energetycznych  linii
napowietrznych.

10.2 Inne dokumenty.

Przepisy budowlane wdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980r.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanychsprawie
bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-mamtaych i
rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-mawgch — Czsé¢ V.
Instalacje elektryczne

Rozporadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990r. w sprawie warunkow teckiaiczn
jakim powinny odpowiada urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporaeniowej. (Dz. U. Nr 81 z dn. 26.11.1990)

Instrukcja zabezpiecagrzed korozj konstrukcji budowlanych nr. 240 ITB 1982r.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy wnialzia
Wykonawcy od obowizku stosowania wymogow okitenych prawem polskim.

Koniec
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