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1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego
Budowa oswietlenia ulicznego

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem robo6t budowlanych jest:
Wykonanie budowy oswietlenia na ul. Stonecznej 1 Dworkowe] w miejscowoscei Lesznowola
gm. Lesznowola.

KOD CPV 45316110-9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego

Zakres robot budowlanych obeymuje:
Montaz shupow, montaz kabli oswietleniowych, montaz opraw oswietleniowych, montaz
skrzynki sterujaco pomiarowej, podlaczenie wykonanej instalacji.

Ogodlne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢ z
dokumentacja projektowa, STWiOR i poleceniami inwestora nadzoru.

Dokumentacja projektowa, STWiOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
nadzoru wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby
jednym z nich sg obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacii.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé
ich waznosci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ inspektora nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian 1 poprawek przy udziale nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow (
ewentualnie zgodnie z decyzja nadzoru autorskiego)

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektows
i STWiOR.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w STWiOR bede uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWiOR 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i1 wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymezasowych.
1.3.1. Prace towarzyszace

ni¢ dotyczy

1.3.2. Prace tymczasowe

nie dotyczy
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1.4 Niezbedne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja robot budowlanych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentacji umowy przekaze wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej 1 jeden komplet STWiOR.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakoniczenia robdt ( do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materialty latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia interesow 0sob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wladcicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu  przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wazelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot wykonawca bedzie:
1. Podeymowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony érodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wlasnosci spolecznej 1 innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegodlny wzglad na:
1. Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami
- mozliwosci powstania pozaru
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Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ materiatldow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczonego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczna wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialtywania tych
materialdéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tvlko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos¢ zanika ( np.: materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
zamawiajacy powinien otrzymacé zgode na uzycie tych materiatow od whasciwych organow
administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowalo jakickolwick zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje poniesie
Zamawiajacy.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot Wrykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawea ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie w cenie umowne;.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zabezpieczenie dla potrzeb budowy lezy po stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone w
pasie drogowym wymaga uzyskania niezbe¢dnych uzgodnien w formie projektu czasowej
organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymaga zgody wlasciciela
terenu. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyze] nie podlegaja odrebnej zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie w cenie umowne.

1.4.6 Warunkow dotyczacych organizacii ruchu

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb 1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonania robot Wykonawea dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obslugiwal wszystkie
tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.
zapewniajace w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
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Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace begda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczgciem w sposdb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne begda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

Roboty nalezy oznakowac zgodnie z:

Ustawa ,,Prawo o ruchu drogowym™ z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. 602 z dnia
19 sierpnia 1997 r. — z pdzniejszymi zmianami)

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem.

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych
warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r. — z pdZniejszymi zmianami)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni

Sposéb  zabezpieczenia jezdni 1 chodnikow okresli tymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy
transporcie materialdéw 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne od
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamial Inspektora Nadzoru. Pojazdy i1 tadunki powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy 1 wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

1.5 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej
nie zdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego
rozumienia zapisow dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonywania i odbioru robot budowlanych.

Nie dotyczy

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezbedne wymagania zwigzane z ich przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, skladowaniem i kontrola jakosci poszczegdlne wymagania
odnosi sie do postanowien norm)

2.1 Materialy podstawowe
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Materialami podstawowymi stosowanymi przy wykonaniu ofwictlenia wg niniejszej

STWIiOR sa:

Lp Nazwa materialu Jedn. miary Tlos¢
1 |[Ship SM-3W o wys. 5,86m szt 22
2 | Fundament stupa B-40 szt 22
3 | Wysiegnik WTM-20/1 szt 22
4 |Oprawa OWST70W ze Zrodlem swiatla — klosz biaty typu szt 22

szyska
5 |Przewod lampowy YDY 2x2,5mm’ m 154
6 | Projektor do wbudowania w grunt MBV 504 szt 1
7 |zrodlo swiatlta CDM - T70W szt 1
8 |tarcza ochronna ZBF505 GS szt 1
9 |Kabel YAKXs 4x25mm” - trasa m 642

10 |Kabel YYK 3x2,5mm’ - trasa m 30
11 |Ogranicznik przepig¢ IZ0 0,66/5 szt 3
12 |Uziom szpilkowy szt 1
13 | Rura ostonowa BES0 m 3
14 |Rura ostonowa DVR 75 m 635
15 |Rura ostonowa SRS 110 m 37
16 |ZK + SL +SOK — wyposazenie wg rys 2 kpl 1
17 |Materialy pomocnicze Wg potrzeb

2.2 Materialy
2.2.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy o$wietleniowe zastosowaé fundamentéw prefabrykowanych wedlug ustalen
dokumentacji projektowe]. Nalezy wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne, zgodnie z
LInstrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowyeh™. Skladowanie
prefabrykatow powinno odbywac si¢ na wyréwnanym, utwardzonym 1 odwodnionym
podtozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.2.2. Rury ostonowe 1 przepusty kablowe

Rury ostonowe kabli powinny by¢ wykonane z materiatoéw niepalnych, z tworzyw
sztucznych, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie 1 odpornych na dziatanie tuku
clektrycznego.

Whnetrza scianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygladzajaca ich
powierzchnie dla utatwienia przesuwania si¢ kabli.

Zastosowa¢ rury BE 50 dla przewodow zasilajacych 1 odptywowych — ZN+SL+SON.
Zastosowaé rury DVR 735 dla ostony kabli. Zastosowaé rury SRS 110 dla przecisku. Rury
przechowywa¢ na utwardzonym placu, w nie naslonecznionych migjscach zabezpieczonych
przed ich uszkodzeniem.

2.2.3. Kable

Zastosowaé kable typu Y AKXs 4x25mm’, YKY 3x2,5mm”’.
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Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmostferycznymi 1 bezposrednim dzialaniem promieni stonecznych.

2.2.4. 7rédha $wiatta i oprawy

Ze wzgledu na wysoka skutecznod¢ swietlna, trwatos¢ 1 staloé¢ strumienia $wietlnego w
czasie oraz oddawanie barw, stosowaé wysokoprezne lampy sodowe dla odwictlenia
drogowego.

Zastosowaé oprawy zgodne z dokumentacja projektowa.

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizsze] niz -
5°C i wilgotno$ci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych
z PN-86/0-79100.

2.2.5. Shupy odwictleniowe

Stupy oswietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zastosowac¢ stupy o zewngtrzne] warstwie z tworzywa sztucznego typu SM-3W o wysokosci
5,86m.

Skladowanie stupoéw oswictleniowych na placu budowy, powinno by¢ na wyréwnanym
podtozu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przekladek z drewna migkkiego.

2.2.6. Wysiggniki

Wysiegniki powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacija projektows.
Zastosowaé wysiegniki WITM-20/1.

Skladowanie wysiggnikdéw na placu budowy powinno by¢ w miejscu suchym i
zabezpieczonym przed ich uszkodzeniem.

2.2.7. Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczke bezpiecznikowo-zaciskowa nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zastosowac zlacze stupowe TB1.

2.2.8. Szafa oswietleniowa

Szafa oswietleniowa powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa. Powinna skladac sie z
czlonow:

- zasilajacego dostosowanego do podlaczenia kabla o przekroju zyt do 70mm’, skladajaca sie
z rozlacznika bezpiecznikowego 160A

- pomiarowego stuzacego do pomiaru energii elektryczne)

- sterowniczego realizujacego lokalne wymagania zawarte w dokumentacji projektowe;.
Stopien ochrony skrzynki — IP > 44,

229, Zwir na podsypke

Zwir na podsypke pod prefabrykowane elementy betonowe powinien by¢ klasy co najmniej
I11.
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETUI MASZYN NIEZBEDNYCH LUB
ZALECANYCH O WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

3.1 Sprzet do wykonania oSwietlenia drogowego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania oswictlenia drogowego winien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacych maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wlasciwa jakosé
robot:

- zurawia samochodowego

- samochodu specjalnego z platforma i balkonem

- spawarki transformatorowej do 500A,
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowad przeprowadzenie robdt. Liczba 1 wydajnosé
sprzetu gwarantowaé bedzie przeprowadzenie robot, zgodni z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.
Sprzgt bedacy wlasnosdcia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Transport materialow i elementow o$wietleniowych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania oswictlenia winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacych srodkow transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy do przewozenia kabli
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich érodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosei przewozonych
materialow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniala prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie mogg by¢ dopuszezone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

(z podaniem sposobu wykonczenia poszczegélnych elementow tolerancji
wymiarowych, szczegolow technologicznych oraz niezbedne informacje dotvczace
odcinkow robot budowlanych, przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robodt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
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projektowa, wymaganiami STWiOR, projektu organizacji robodt oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami 1 rzegdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowe] lub przekazanymi na pismie przez nadzor autorski oraz Inspektora
Nadzoru.

Nastepstwo jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie nadzor autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacyi lub odrzucenia materiatow 1 elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w STWIOR, a takze w aktualnych normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i1 robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkeji 1 przy badaniach materialow, doéwiadczenia z przeszlosei,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdznie] niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

5.1 Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glgbokosci
wykopu, uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢ wykonywanie wykopdw wasko przestrzennych,
recznie. Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu.
Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub wskazaniami
Inzyniera. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka
powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich statecznosé.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych, nalezy
powierzchnig terenu wyprofilowaé ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odpltyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np.
darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie nalezy wykonaé¢ warstwami grubosci od 15 do 20 em
1 zageszezac ubijakami recznymi lub zageszezarka wibracyjna. Wskaznik zageszcezenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN77/8931-12. Zageszezenie nalezy wykonywaé w taki
sposob aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowa¢ w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Montaz. fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego
fundamentu, zamieszczonymi w dokumentacji projektowe;.

Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10 em warstwie betonu B 10
lub zageszczonego zwiru. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan
zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek i poziom gornej powierzchni, do ktorej
przytwierdzona jest plyta mocujaca.
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Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno
przekroczyé 1:1500, z dopuszezalna tolerancja rzgdnej posadowienia += 2 cm. Ustawienie
fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z doktadnoscia + 10 cm.

5.3. Montaz. stupow

Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem na uprzednio przygotowanych fundamentach.

Odchylka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wigksza ni. 0,001 wysokosci
shupa.

Stup nalezy ustawia¢ tak, aby jego wneka znajdowala sig¢ od strony chodnika, a przy jego
braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna by¢ polozona nizej
ni. 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.4. Montaz. wysiggnikow

Wysiegniki nalezy montowac¢ na stupach stojacych przy pomocy dzwigu 1 samochodu z
balkonem. Zaleca si¢ ustawianie pionu wysiggnika przy obciazeniu go oprawa lub cigzarem
rOWNym cigzarowi oprawy.

Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z doktadnodceia + 2 stopnie do osi
jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w luku. Nalezy dazyé, aby czescei
ukosne wysiegnikow znajdowaly sie w jednej plaszezyznie rownolegle) do powierzchni
oswietlanej jezdni.

5.5. Montaz. opraw

Montaz opraw na wysiggnikach nalezy wyvkonywa¢é przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podlaczy¢ do sieci 1 sprawdzi¢ jej dzialanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).

Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim wciagnieciu przewodow zasilajacych do stupow i
wysiegnikow. Nalezy stosowaé przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zylami
miedzianymi o przekroju zyly nie mniejszym niz. 2,5 mm2. Od tabliczki bezpiecznikowej do
kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ przewod dwuprzewodowy. Oprawy nalezy mocowac na
wysiegnikach w sposdb wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich
przewodow zasilajacych 1 ustawieniu ich w polozenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane
w sposob trwaly, aby nie zmienialy swego polozenia pod wplywem warunkow
atmosferycznych 1 parcia wiatru dla I strefy wiatrowe;.

5.6. Ukladanie kabli

Kable nalezy uklada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Ukladanie
kabli powinno by¢ zgodne z norma SEP-E 004.

Kable powinny by¢ ukladane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢
mniejsza ni. 0oC.

Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia
powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy ni. 10-krotna zewngtrzna jego srednica.
Kable nalezy uklada¢ w rurach ostonowych na catej dlugosci trasy, na glebokosei 0,7 m z
doktadnoscia + 5 cm na warstwie piasku o grubosei 10 em z przykryciem rownie. 10 cm
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warstwg, piasku, a nastgpnie warstwa gruntu rodzimego o gruboscei co najmniej 15 cm. Jako
ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdhuz calej trasy, co najmniej 25 cm nad
kablem, nalezy uktada¢ foli¢ koloru niebieskiego szerokosci 20 cm. Przy skrzyzowaniu z
innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktada¢ w przepustach
kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem sie do ich wnetrza
wody 1 przed ich zamuleniem.

W miejscach skrzyzowan kabli z istniejacymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca sig
wykonywanie przepustow kablowych metoda wiercenia poziomego, przewidujac po jednym
przepuscie rezerwowym na kazdym skrzyzowaniu. Kabel ulozony w ziemi na calej swej
dlugosci powinien posiadaé oznaczniki identyfikacyjne.

Zaleca si¢ przy latarniach, szafie oswietleniowej, przepustach kablowych; pozostawienie 2,5-
metrowych zapasow eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszczegolnych odcinkow
kabla induktorem o napi¢ciu nie mniejszym ni. 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢
mniejsza niz 20 MQ/m.

5.7. Montaz szafy oswietleniowej

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzié, czy szafa odwictleniowa lub jej czgsci odpowiadaja
wymaganiom dokumentacji projektowej. Szafe zamontowac na slupie linii nn. Wewnatrz
szafy umiesci¢ schemat zasilania.

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Sie¢ nn pracuje w ukladzie TN-C.

Projektuje si¢ jako system ochrony przeciw porazeniowej dla projektowanego oswictlenia,
zastosowanie urzadzen II klasy ochronnosci. Realizacj¢ ochrony przeciwporazeniowe] maja
zapewnic:

- stupy o zewngtrzne) warstwie z tworzywa sztucznego

- izolacyjne zlacza TBI, dla polaczenia przewodow zasilajacych oprawe oswietleniowa — II
klasa ochronnosci

- przewod YDY 2x2.5mm’” montowany w gietkiej rurze izolacyjnej w przestrzeni wysiegnika
1 elementu mocujacego oprawe

- oprawa oswietleniowa — II klasa ochronnosci

Ochrong przeciwporazeniowa wykona¢ zgodnie z zapisem normy PN-IEC 60364-7-714

Na stupie nr S1 zamontowa¢ odgromniki 170 0,66/5.

Po wykonaniu instalacji odgromowej wykona¢ pomiary rezystancji uziemienia odgromnikow,
ochrony przeciw porazeniowe] — gniazdo w SOK, a stosowne protokoly przedstawié¢ przed
oddaniem instalacji do eksploatacji, Inwestorowi.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnaé zalozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robét 1 jakos¢é materiatow. Wykonawca
zapewnia odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i1 badan materialéw oraz robot.
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Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej 1 STWi1OR.

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwosei sa okreslone w normach 1
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, inspektor nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie robot zgodnie z umowa. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi wykonawca.

6.1. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary 1 zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 SST. Po zasypaniu fundamentow lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszcezenia gruntu wg p. 5.1 oraz sprawdzi¢ sposob usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.2. Fundamenty

Program badan powinien obejmowaé sprawdzenie ksztaltu 1 wymiaréw, wygladu
zewngtrznego oraz wytrzymalosci.

Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowe;.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ dokladnos¢ ustawienia w planie i rzedne posadowienia.

6.3. Latarnie 1 maszty o$wietleniowe

Elementy latarn 1 masztow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows,

Latarnie i maszty oswietleniowe, po ich montazu, podlegajg sprawdzeniu pod wzgledem:
- dokladnosci ustawienia pionowego shupow,

- prawidlowosci ustawienia wysiegnika 1 opraw wzgledem osi oswietlanej jezdni,

- jakosei potaczen kabli 1 przewodow na tabliczee bezpiecznikowo-zaciskowe] oraz na
zaciskach oprawy,

- jakosci potaczen srubowych slupow, masztow, wysiegnikow i opraw,

- stanu antykorozyjnej powloki ochronnej wszystkich elementow.

6.4. Linia kablowa

W czasie wykonywania 1 po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
pomiary:

- glebokosci zakopania kabla,

- grubosci podsypki piaskowej nad 1 pod kablem,

- odleglosci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji 1 ciagtosei zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiaréow
rezystancii 1 ciaglosci zyl kabla, ktore nalezy wykonywaé dla kazdego odeinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi.

6.5. Szafa oSwietleniowa
Sprawdzeniem nalezy obja¢ jakos¢ wykonania 1 wykoniczenia, a zwlaszeza:

- ciaglo$¢ przewoddw ochronnych i ich podlaczenie do wszystkich metalowych elementow
mogacych znalez¢ si¢ pod napieciem,
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- jako$¢ wykonania polaczen w obwodach gtownych 1 pomocniczych,

- jakos¢ konstrukeji.

Po zamontowaniu szafy nalezy sprawdzié:

- jakos¢ polaczen srubowych pomigdzy shupem a konstrukcja szafy,

- stan powlok antykorozyjnych,

- jakos¢ polaczen kabli zasilajacych odpltywowych 1 sterowniczych,

- zgodnos¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinien by¢ zamieszezony
na widocznym miejscu wewnatrz szafy.

6.6. Instalacja przeciwporazeniowa

Sprawdzeniu realizacji systemu ochrony przeciw porazeniowej polegajace] na zastosowanie
urzadzen II klasy ochronnosci podlegaja:

- stupy o zewngtrzne) warstwie z tworzywa sztucznego

- izolacyjne zlacza TBI, dla polaczenia przewodow zasilajacych oprawe oswietleniowa — 11
klasa ochronnosci

- przewod YDY 2x2,5mm’ montowany w gietkiej rurze izolacyjnej w przestrzeni wysiegnika
1 elementu mocujacego oprawe

- oprawa oswietleniowa — II klasa ochronnosci

6.7. Instalacja odgromowa

Po wykonaniu instalacji oswietleniowej nalezy pomierzy¢ rezystancje uziemienia
odgromnikow.
Wszystkie wyniki pomiarow nalezy zamiesci¢ w protokdle pomiarowym.

6.8. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
STWiOR i dokumentacji projektowej zostana przez Inspektora Nadzoru odrzucone.
Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien STWiOR 1
dokumentacji projektowe] zostana rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okredla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 STWiOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robdt wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIOR nie zwalnia wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej
platnosci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty polegaja nastepujacym etapom odbioru:
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a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi ostatecznemu
¢) odbiorowi po okresie regkojmi za wady

8.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodei 1 jakosei
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza kierownik budowy wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym bezzwlocznym powiadomieniem na pismie Inspektora Nadzoru.
Odbiodr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgltoszenia wpisem do dziennika budowy 1 pisemnym powiadomieniu o tym fakcie inspektora
Nadzoru.

Jakos¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéow zawierajacych komplet badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiOR 1 uprzednimi ustaleniami.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;

- utozenie kabli

- ustawienie fundamentow

8.2 Odbior ostateczny robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosei, jakosei 1 wartoscei.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez kierownika budowy wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbiodr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakonczenie robdt 1 przyjecia dokumentow, o ktérych
mowa w pkt. 8.3.1. Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcey. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i
STWiOR.

W toku ostatecznego odbioru robdt komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjgtych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
robot poprawkowych, robét uzupelniajacych lub robdt wykonezeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.2.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego wykonawcea jest zobowiagzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa powykonawcza

- dziennik budowy
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- protokoly z pomiardw ochrony przeciwporazeniowej, rezystancji uziemienia, rezystancji
izolacji kabli

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla kabli

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla opraw, zrodet swiatla

- karte katalogowa =zastosowanych opraw oswietleniowych, potwierdzajaca spelnienie
wymaganych parametrow.

W przypadku, gdy wedlug komisgji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupeliajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych 1 uzupehliajacych wyznaczy
komisja.

8.3 Odbior po okresie rekojmi za wady

Odbidor po okresie rekojmi za wady polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie rekojmi.
Odbiodr po okresie rekojmi za wady bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu w
uwzglednieniem zasad opisanym w pkt. 8.2 ,,Odbior ostateczny robot”™.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie dotyczy

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty nalezy prowadzi¢ zgonie z przepisami prawa budowlanego, sztuka budowlang oraz
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot elektrycznych.

Roboty nalezy oznakowac zgodnie z:

- Ustawa ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U. Nr. 98 poz. 602
z dn. 19.08.1997 roku — z pdézniejszymi zmianami )

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 w sprawie szczegdlowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tym zarzadzaniem
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnalow drogowych ora urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszezania na drogach ( Dz. U. Nr. 220
poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

10.1 Normy
1. EN 13201:2007 Oswietlenie drog
2. PN-55/E-05021 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obeiazalnosci
przewodow 1 kabli
3. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa

4. BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaznika zaggszezenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU
ROBOT EUDOWLANYCH

5. SEP-E-004 Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe
Projektowanie 1 budowa

10.2 Inne dokumenty.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i
rozbiorkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972)

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlano-montazowych — Czesé V.
Instalacje elektryczne

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Koniec
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ROSA

Stup SM-3W

Dane techniczne

Karta produktu

Typ stupa SM-3W
Wysokos$¢ H [m] 5,86

Kolor czarny
Stupy standardowe (kod) Typy 15751
Stqu o pctdwyiszonej odp. sakonczen 15751F
termicznej (kod)

Waga netto [kg] 61
Orientacyjna objetos$¢ jednostkowa [m>]* 0,21
Stosowane wysiegniki WTM za wyjgtkiem WTM-14/3 i WTM-20/3
Typ fundamentu / kosza zbrojeniowego B-40/Z-40
Kod fundamentu / kosza zbrojeniowego 311140/311204
Kod elementow ztacznych 311003

* Przy zamodwieniach ilosci wiekszych niz 10 szt. podane objetosci jednostkowe mogg ulec zmianie ze
wzgledu na sposdb pakowania

Typy zakonczen shupa
051

- ™

3 Podstawa slupa

0300

5855

300

@300 [mm]
bl

Zaktad Produkcji Sprzetu Oswietleniowego ROSA Stanistaw Rosa, 43-109 Tychy, ul. Strefowa 1, www.rosa.pl
Dyrektor Handlowy tel/fax +48 32 738 89 10 ; e-mail: dyrekcja@rosa.pl
Dziat Marketingu tel. +48 32 738 89 64-65; tel/fax +48 32 738 89 63; e-mail: marketing@rosa.pl

Dziat Sprzedazy tel. +48 32 738 89 11-16; tel/fax +48 32 329 13 29; e-mail: sprzedaz@rosa.pl



Oprawy do montazu na wysiegnikach:

» WTM-11 — oprawy OP 400 i OP 450,

« WTM-15/2 — oprawy OP 400 OP 450
oraz oprawy uliczne,

WTM-16/2, WTM-20/1, WTM-20/2,
WTM-20/3 — oprawy OW, OW-2, OPA,
* WTM-15/1 U — oprawy uliczne,
WTM-15/1 P — oprawa OP.

Wysiegniki WTM-11 moga miec jedno lub
dwa ramiona. Wysiegnik WT-15/2,
WTM-16/2 i WTM 20/2 ma dwa ramiona,
zaé na wysiegniku WTM-15/1U, WTM-15/1P
i WTM-20/1 mozemy zamontowac tylko
jedna oprawe.

1600

1300

252

WTM-20/1

1670

@s2 | |
WTM-16/2

1000

1780

® Polska

» Wysiegniki i uktady ramion » 72 | ROSA
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K)prawa ow

Dane techniczne:

e stopien ochrony: IP 65,
o klasaizolacji: Il,

* materiat:

700

— podstawa — wysokocisnieniowy odlew -
aluminiowy, (S
— obudowa - poliamid,
— daszek — uksztattowana blacha
aluminiowa,
¢ malowanie: proszkowe farby
poliestrowe,
e kolor: czarny, mozliwos¢ malowania
na inne kolory,
¢ sposob montazu: tylko w dot,
* montaz: na wysiegnikach, kinkietach
aluminiowych i stalowych
z zakonczeniem @42 mm o dtugosci - Oprawa OW, Oprawa OW,
40 mm oraz na uchwycie WA-0, ktéry jest klosz Szyszka biata @400 klosz Kula biata @400
montowany na linach nosnych nad
ulicami i przejsciami,
o typ stosowanych kloszy: klosz Szyszka
o $rednicy 300 mm i 400 mm oraz Kula Typ oprawy Moc [W] . Typirédia Waga oprawy
. . . $wiatta/oprawka netto [kg]
o $rednicy 400 mm i 450 mm, klosze
z kotnierzem bagnetowym @150 mm OW s-50W 50 sodowe E-27 43
posiadajacym 4 zaczepy. OW S-70W 70 4,6
OW S-100W 100 4,9
Sodowe E-40
OW 5-150W 150 55
OW MH-70W 70 46
OW MH-100W 100 Metalohalogenkowe E-27 4,8
OW MH-150W 150 5,4
OW R-125W 125 Rteciowe E-27 4,4

OW E/Z 23 Swietlowki kompaktowe E-27 3,2




