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1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru instalacji stabopradowych (systemu nadzoru wizyjnego, okablowania
strukturalnego, sterowanie oddymianiem klatek schodowych) w budynku Zespotu Szkét w
Mrokowie.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia rob6t
przy wykonaniu nastgpujacych prac:

a) wykonanie tras kablowych i utozenie kabli

b) montaz i podigczenie elementéw systemu

¢) rozruch i oprogramowanie systemu

d) przeszkolenie obstugi

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodno$é z dokumentacja projektows, specyfikacja techniczna, obowigzujgcymi normami

oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.

2. Materialy

2.1 Rodzaj materiatéw

Podstawowe elementy i urzadzenia stanowigce kompletny system spelniajacy
wymagania postawione w zatozeniach projektowych nalezy dobieraé zgodnie z wykazem
materialéw w przedmiotowym projekcie. Pozostate materiaty mogg by¢ zamieniane po
konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania $cistych odpowiednikow
posiadajacych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystapienia koniecznosci

zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora. Wymagane sg
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pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete

wskaz6wki co do wykonania zmiany.
1) Przemystowy monitor LED 21.5” ORION

Profesjonalny panoramiczny monitor CCTV przystosowany do pracy ciagtej. Obstuguje do 4
zrédet jednocze$nie. Podstawa monitora posiada mozliwos¢ regulacji kata odchylenia.
Monitor jest réwniez wyposaZony w Otwory montazowe w standardzie VESA.

Wielkos¢ ekranu FULL HD 21,5"
Rozdzielczos¢ 1920 x 1080
Gniazda podtaczeniowe 1 wejscie VGA, 2x video composite (BNC), 1x HDMI
Kontrast 1000:1

Jasnos$¢ 250 cd/m?

Kat widzenia poziomo 170; pionowo: 160
Czas reakcji plamki Sms

Mocowanie uchwytu VESA 100

Pob6r mocy 25W

Zasialnie AC100 ~ 240V
Wymiary (z podstawg) 565 x 415 x 215 mm
Waga 547 g

2) Rejestrator K2 XVR-16D1-X2

Najnowsza metoda kompresji video H.264

Predko$é nagrywania 25k1/s w D1/kanat, 25 kl/s w CIF/kanal

Dualny kodek video (osobny do nagrywania, osobny dla sieci i urzadzen mobilnych)
Obstuga dyskéw twardych z interfejsem SATA (do 3TB)

Inteligentna detekcja wideo: detekcja ruchu, zaniku sygnatu

Rozbudowane funkcje sieciowe: HTTP, SMTP, NTP, DDNS,

darmowy CMS multiklient

Niezalezne harmonogramy dziatania wej$¢ i wyjs¢ alarmowych, detekcji ruchu i rejestracji.
Dostep i sterowanie poprzez telefon komoérkowy

Specyfikacja:

Wejécia wideo 16 x BNC (1.0Vp-p, 75 Q)
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Wryjécia wideo 1 x BNC, 1 x HDMI, 1 x VGA

Wejécia audio 2 x RCA (200-2000mV, 10 kQ)

Wyjscia audio 1 x RCA

Metoda kompresji H.264 (wideo), G.711A (audio)

Dualny strumiefi danych TAK (jeden dla pracy lokalnej, drugi w sieci)
Rozdzielczo$¢ zapisu D1, CIF

Predkos¢ zapisu 25k1/s w D1/kanat, 25k1/s w CIF/kanat
Tryb zapisu Reczny, ciagly, detekcja, alarm, harm.
Rozdzielczo$¢ wyswietlania max. 1280x720

Tryby wy$wietlania Pelny ekran, podzial na 4/9/16

Tryb pracy Pentaplex

Wejscia alarmowe 4

Wyjécia alarmowe 1 (30VDC, 24, 125VAC 1A)

Detekcja ruchu TAK, 396 strefy (22x18)

Pre-alarm TAK

7awiadomienie o zdarzeniu Informacja o alarmie na e-mail
Typ dyskéw 1x SATA (zalecane max. 3TB)

Praca w sieci Poprzez IE, dedykowany program VSS, tel. kom.
Zasilanie 230V/12V-2A

Wymiary 320 x 245 x 46 mm

Oprogramowanie Aktualizacja poprzez USB lub LAN
Inne pilot IR, mysz

RS-485 1x sterowanie PTZ

Certyfikaty FC, CE, RoHS
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3) Kamera K2 PRO - 886 KIR

Przetwornik 1/3” Sony 1.3 Megapixel CMOS

Rozdzielczo$¢ przetwornika 1300 MPx

Czutosé 0.01 lux

5-stopniowy zoom cyfrowy

3D-NR

WDR

Podswietlenie IR o zasiggu 30m

O‘biektyw 2.8-12mm

Klasa szczelnosci IP 66

Zasilanie DC 12V

Waga 600g

4) Organizator kabli BKT 19" - z plastikowymi uszami RAL 7021 czarny 1U
e Wykonany z blachy stalowej z plastikowymi uchwytami.

o Malowany farbg proszkowa w kolorze RAL 7035 (standardowy)

o Umozliwia uporzadkowane i przejrzyste utozenie kabli.

5) Listwa zasilajgca BKT DRAKOM 19" 7xNFC61(bolec)wtyk DIN49441(uniwersalny),

wylacznik + modut przeciwprzepigciowy

Listwy dystrybucji zasilania (Power Distribution Unit) byty specjalnie zaprojektowane do
uzycia ich w szafach teleinformatycznych standardu 19". Ich modutowa, wielofunkcyjna
konstrukcja pozwala zaspokoié potrzeby kazdego uzytkownika. Mozna wybieraé z wielu
standardéw wtykéw na wejéciu, gniazd wyjsciowych, modutéw kontrolnych i
zabezpieczajacych. Obudowa wykonana jest z biatego aluminium. Listwy przeznaczone do
montazu panelowego w systemie 19". Mozna je tez zamontowaé w szafie pionowo lub poza
szafg do podtogi lub pod biurkiem.

Dane techniczne:

e Wityk DIN49441 (Uniwersalny) 16A, 250V
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e Kabel 2,3m HO5VV-F 3x1,5mm’

e 7x NF C61-314 (standard polski) 16A, 250V
e Wylgcznik podswietlany z zaslepka

e Modut przeciwprzepigciowy

e Kontrolka LED,

e Maksymalne obcigzenie 16A (4000W)

o  Wymiary 482.6x44.4x44.4

e Obudowa 1U, 19", aluminium anodowane, state uchwyty
6) Panel krosujacy 19" BKT DRAKOM, modularny na 24xRJ45, ekranowany, 1U, czarny

o Uniwersalny, modularny panel 19” o wysokosci 1U do zabudowy keystonowej,
‘o Zintegrowana pétka kablowa umozliwiajaca przymocowanie kabli za pomocg opasek,
e Mozliwoséé umieszczenia do 24 modutéw Key-Stone RJ45 ekranowanych lub
nieekranowanych,
e Metalowa konstrukcja zapewniajaca galwaniczne polgczenie z ekranami modulow,

e Przewdd uziemienia.
7) Modut Keystone BKT DRAKOM, RJ45, ekranowany, Kat. 6, beznarz¢dziowy

Modut Keystone RJ45 stuzy do budowy gniazda abonenckiego zaréwno w wersji natynkowej
jak i podtynkowej poprzez osadzenie w adapterach (ptytach czotowych) o wymiarach: 22,5 x
45 mm, 45 x 45 mm, 25 x 50 mm.

e Zlacze szczelinowe typu IDC dla kabli 0 AWG 22 - AWG 26.

e Kolorowe kodowanie ztgcza zgodnie ze schematem rozszycia T568A i T568B.

e Szybka i bezproblemowa instalacja.

e Umocowanie zyt w kontaktach odbywa si¢ beznarzg¢dziowo poprzez wcisniecie
prowadnicy kapsutki i zatrzadnigcie obudowy modutu.

o Zgodnos¢ z wymaganiami kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC.

o Mozliwosé montazu w szerokiej gamie osprzetu elektroinstalacyjnego dost¢pnego na

rynku.
Zgodno$¢ z odpowiednimi wymaganiami zawartymi w normach

e PN-EN 50173-1:2011
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e ISO/IEC 11801 Ed.2.2(2011-06)
o IEC 60603-7-51 Ed.1.0(2010-03)
e EN50173-1(2011-09)

e EN 60603-7-51(2011-01)

o ANSITIA-568-C.2(2009-08)

8) Adapter katowy BKT DRAKOM 2xRJ45 (45/45)

e Umozliwiaja budowe gniazd logicznych w oparciu o standard 45 x 45mm.

e Przeznaczone do montazu w polaczeniu z ramkami wyposazonymi w suporty.
e Przestona zabezpieczajaca ztgcze RJ45 przed kurzem.

e Duze pole opisowe.

o Montaz przy pomocy zatrzasku.

o Konstrukcja adaptera pozwala na montaz modutéw Keystone RJ45 wigkszosci

producentéw dostgpnych na rynku.

9) Szafa wiszaca dwuczgsciowa 15U, 600/600/730, RAL 7035 (konstrukcja spawana, no$no$c
50kg)

o Standardowy kolor RAL 7035 (jasno szary - struktura),

o Szafy spelniaja wymogi zabezpieczenia IP20 zgodnie z normami PN 92/E-08106 / EN
60 529 / IEC 529 (nie dotyczy szafy z zamontowanymi przepustami szczotkowymi),

o Szafy przeznaczone do zastosowan wewnatrz pomieszczefi,
Szeroki zakres asortymentu wyposazenia dodatkowego (p6tki, panele wentylacyjne,
oéwietleniowe i zasilajace, elementy do prowadzenia i uktadania kabli),

e W dachu i podstawie szafy po dwa otwory przystosowane do montazu modulu
wentylacyjnego 1-wentylatorowego do szaf wiszacych (24011100),

o Mozliwosé otwarcia tylnej czeci szafy jedynie po otwarciu drzwi przednich,

o W czesci gornej, dolnej oraz tylnej cztery otwory do wprowadzania wigzek kablowych
(250 x 70 mm) - 1 x czg$¢ gorna, 1 x czg$¢ dolna, 2 x czese tylna.

o Konstrukcja szafy wykonana z blachy stalowej gr. 1,25 mm,

o Sciana tylna z blachy stalowej gr. 1,5 mm mocowana przy pomocy zawiasOw

umozliwiajacych otwieranie szafy o 180°,
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Drzwi przednie z wklejong szybg hartowang o gr. 3,15 mm i zamkiem
jednopunktowym, zamontowane na zawiasach umozliwiajacych otwieranie o 180°
(opcjonalnie pelne drzwi stalowe),

Drzwi otwierane prawo lub lewo stronnie - funkcja uzyskiwana przez mozliwos¢
dowolnego zawieszania (géra - d6t) szafy na $cianie,

W standardzie para pionowych profili 19” z blachy ocynkowanej mocowanych na
poziomych trawersach z rastrem 25 mm,

Minimalna odlegto$é od drzwi przednich 31,5 mm (mozliwo$é dodawania kolejnych
profili montazowych). Maksymalny rozstaw profili montazowych w szafie na
glebokos¢:

- szafy glebokosci 500 mm - 435 mm,

- szafy gtebokosci 600 mm - 535 mm.

10) Centrala MSR 9705 5A

Centrala sterowania oddymianiem mcr 9705 stuzy do uruchomienia urzadzen
elektrycznego systemu oddymiania firmy MERCOR na podstawie sygnatu
alarmowego z czujek dymu termicznych lub optycznych, z rgcznych przyciskow
oddymiania (np. przyciski mer RPO-1) lub z innej centrali (np. z SAP, z ukiadu
automatyki budynku BMS).

Sitowniki i napedy

Centrala mcr9705 jest najczgsciej stosowana do oddymiania klatek schodowych i
ciagéw komunikacyjnych, ktére w trakcie pozaru powinny zosta¢ pozbawione dymu
by umozliwié bezpieczng ewakuacj¢ z obiektu. Do realizacji zadania obiekt musi
posiada¢ klapy lub okna oddymiajgce wyposazone w sitowniki 24V. Zasilanie
sitownikéw realizowane jest bezposrednio z centrali Mercor MCR9705. Do centrali
Mercor 9705 mozna podtaczy¢ wigksza liczbg sitownikow, nalezy jednak pamigta¢ by
maksymalny pobdr pradu (sumaryczny z wszystkich napedéw) nie przekroczyt 5A.
Model MCR-9705-5A posiada 1 lini¢ i dlatego wszystkie sitowniki bedg sterowane

jednoczesnie. Do podigczenia sitownikéw zalecany jest przew6d HLGs 2x1,5.
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Wspétpraca z SAP

Centrale serii MCR 9705 w odréznieniu od mniejszej wersji MCR 0204 pozwalaja na
integracje z innymi systemami, np. z centralg sygnalizacji pozaru. Wigczenie
oddymiania moze nastgpi¢ po sygnale pochodzacym z centrali sygnalizacji pozaru,
natorniast awarie i usterki wystepujace w systemie oddymiania mogg by¢

sygnalizowane w centrali sygnalizacji pozaru.

Budowa centrali MCR 9705-5A:

- obudowa do montazu natynkowego IP54 zawierajgca obwody elektroniczne

- diody $wiecgce do sygnalizacji: zasilania, stanu alarmu, stanu uszkodzenia, stanu
gotowosci, otwarcia klap dymowych

- akumulatory zapewniajace 72h czuwania centrali mcr 9705 bez zasilania
sieciowego

- przycisk kasowania alarmu wewngtrz obudowy

Wyposazenie:
Centrala MCR 9705 dostarczana jest w stalowej obudowie z kompletem
akumulatoréw. Pozostate elementy systemu nalezy dokupié: czujka dymu z gniazdem,

reczny przycisk oddymiania, sitownik

11) Czujki dymu
Wysterowanie (otwarcie) klap lub okien nastepuje po zadziataniu czujki dymu.
Centrala mer 9705 pozwala na podtgczenie maksymalnie 10 czujek firmy Polon Alfa
(np. model DOR-40 z gniazdem G-40) lub Notifier albo 8 czujek firmy GE Security
(Aritech). Liczba wymaganych czujek zalezna jest od specyfiki obiektu, a do ich
podtaczenia zalecany jest przew6d YnTKSY 1x2x0,8. Czujki tgczy si¢ w jedna lini¢
tzn. wszystkie moga by¢ podtaczone na jednym przewodzie. Linia musi by¢
zakoficzona rezystorem 5,1 kOhm (kontrola sprawnosci linii).
Podstawowe cechy centrali MCR 9705-5A:

- zdalne uruchomienie urzadzen systemu oddymiania sygnatem z centrali
sygnalizacji pozaru

- wyzwalanie rgczne z przyciskow alarmowych

- wyzwalanie automatyczne z czujek dymowych konwencjonalnych (termicznych
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lub optycznych)

- prezentacja stanu centrali za pomocg diod na ptycie czotowej i brzgezyka

- wspétpraca z recznym przyciskiem oddymiania mcr RPO-1 oraz. ROP

- przekazanie informacji o alarmowym uruchomieniu centrali (styk NC/NO i dioda
LED na przycisku alarmowym RPO-1)

- przekazanie informacji o uszkodzeniu i zaniku napigcia (styk NC/NO i dioda LED
na przycisku alarmowym RPO-1)

- przekazanie informacji o otwarciu klap (styk NC/NO)

- dozorowanie stanu gotowosci wszystkich podtaczonych urzagdzen systemu
oddymiania i prezentacji ewentualnych uszkodzefi na panelu wewnatrz centrali

- reczne otwieranie klap oddymiajacych do wentylacji obiektéw w czasie normalnej
eksploatacji (bez wywolywania stanu alarmowego, oddzielnie dla kazdej grupy)

- mozliwo$é automatycznego zamknigcia uchylonych do wentylacji klap w
przypadku opadéw deszczu lub silnego wiatru - na sygnat z centrali automatyki
pogodowej (nie ma wptywu na prace alarmowg)

- napigcie robocze na wyjsciu centrali: 24 V=,

- obcigzalno$é wyjscia pragdowego 1 x 5 A

12) Reczne przyciski oddymiania RPO

Istnieje mozliwo$é recznej aktywaciji systemu oddymiania. Do tego wymagany jest
reczny przycisk oddymiania RPO-1 produkcji Mercor kt6rych do centrali MCR 9705
podtaczyé mozna maksymalnie 4 szt. W wigkszo$ci obiektéw stosuje si¢ jeden
przycisk RPO na kazda kondygnacj¢. RPO-1 réwniez aczy si¢ w jedng lini¢
zakoriczona rezystorem 10 kOhm. Zalecany jest przewéd HTKSHPH90 4x2x0,8

13) Wentylacja i przyciski przewietrzania LT

Centrale oddymiania Mercor moga by¢ wykorzystane do wentylacji i przewietrzania
obiektu bez aktywacji alarmu. Wykorzystuje si¢ do tego przyciski przewietrzania LT
ktére umozliwiaja manualne otwieranie lub zamykanie. Ilo$¢ przyciskéw LT jest
dowolna (nie majg one znaczenia dla bezpieczefistwa - sg tylko dodatkiem do systemu
oddymiania). Centrala oddymiajaca MCR 9705-5A posiada jedng grupg, przez co w

trybie przewietrzania sterowane sg wszystkie sitowniki podtgczone do centrali.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA — INSTALACJE SEABOPRADOWE

2.2 Warunki dostawy

Materiaty i urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych
dystrybutoréw zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien: dokonaé uzgodniefi
dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajacej z harmonogramu rob6t zagwarantowac sobie
dostep do wynikéw badan petnych i niepetnych oraz specjalnych, wykonywanych przez

producenta zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci).

2.3 Transport i sktadowanie

Zastosowane materialy nie wymagaja szczegllnych warunkéw transportu i

sktadowania. Nalezy stosowac¢ si¢ do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatéw uzytych do realizacji robot.
Wykonawca zobowigzany jest do oceny jakosci materiatéw dostarczanych przez producenta i
ich zgodno$ci z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej na

podstawie:

a) rezultatéw badan pelnych wykonywanych przez producenta
b) rezultatébw badafi niepelnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii
dostarczanej na budowe
c) atestu (zaswiadczenia o jakosci)
d) oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy
e) dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgtoszenia
przez Nadz6r Inwestorski watpliwosci
Potwierdzenie wtasciwosci materiatéw i wyrobéw z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:
- zaswiadczeniach z kontroli
- zapisach w dziennikach budowy
- innych dokumentach
Kazda dostawa powinna byé wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje
zgodnosci.
Pomiary Okablowania strukturalnego nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym

(analizatorem), ktéry posiada wgrane oprogramowanie umozliwiajagce pomiar parametrow
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wedlug aktualnie obowigzujacych standardéw. Analizator pomiar6w musi posiada¢ aktualny
certyfikat potwierdzajacy doktadno$é jego wskazaf.

Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowac si¢ minimum
I poziomem doktadnosci (proponowane urzadzenia to np. MICROTEST Omniscanner,
FLUKE DTX).

Po wykonaniu wszystkich potaczefi kabli miedzianych nalezy przeprowadzi¢ badania ich
parametréw elektrycznych i dokonaé sprawdzenia zachowania obowigzujacych norm i
przepisow.

Pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami norm ISO 11801 i EN 50173 co najmniej
nastepujgcych parametréw linii:

Mapa polaczen

Impedancja

Rezystancja petli statopragdowej

Predkos¢ propagacii

Op6znienie propagacji

Thumienie

Zmniejszenie przestuchu zbliznego

Sumaryczne zmnigjszenie przestuchu zbliznego

Stratno$¢ odbiciowa

Zmniejszenie przestuchu zdalnego

Zmniejszenie przestuchu zdalnego w odniesieniu do dtugosci linii transmisyjnej

Sumaryczne zmniejszenie przestuchu zdalnego w odniesieniu do dhugodci linii transmisyjnej
Wsp6tczynnik ttumienia w odniesieniu do zmniejszenia przestuchu

Sumaryczny wspétczynnik ttumienia w odniesieniu do zmniejszenia przestuchu

Wyniki pomiaréw nalezy dotgczyé w formie elektronicznej (ptyta CD, inny no$nik) do
dokumentacji powykonawczej i zweryfikowaé z wartoéciami granicznymi podanymi w
normach dotyczacych aplikacji Gigabit Ethernet. Po wykonaniu wszystkich pofaczen kabli
$wiattowodowych nalezy przeprowadzi¢ badania ich parametréw optycznych i dokonaé
sprawdzenia zachowania obowigzujgcych norm i przepiséw. Pomiar kazdego toru
transmisyjnego $wiattowodowego (warto$¢ thumienia) nalezy wykonaé dwukierunkowo (A>B
i B>A) dla dwéch okien transmisyjnych, tj. 1310nm i 1550nm. Pomiar powinien zawiera¢:
Specyfikacje (normg) wg ktorej jest wykonywany pomiar

Metodg¢ referencji

Ttumienie toru pomiarowego
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Podane warto$ci graniczne (limit)

Podane zapasy (najgorszy przypadek)

Informacj¢ o koficowym rezultacie pomiaru

Bilans mocy optycznej

Wyniki pomiaréw nalezy zamieéci¢ w formie wydrukéw w dokumentacji powykonawcze;j.
Na raportach pomiaréw powinna znaleZ¢ si¢ informacja opisujgca wysoko$¢ marginesu pracy
(inaczej zapasu lub marginesu bezpieczenstwa, tj. réznicy pomi¢dzy wymaganiem normy a
pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej wielko$ci mierzonej)
podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne musza by¢ poddane
analizie w calej wymaganej dziedzinie czestotliwosci/tumienia. Zapasy (margines
bezpieczenstwa) musi by¢é podany na raporcie pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru
transmisyjnego miedzianego oraz toru $wiattowodowego.

Zastosowaé si¢ do procedur certyfikacji okablowania producenta celem uzyskania 25-cio

letniej gwarancji producenta.

3. Sprzet

Wykonawca przystgpujacy do wykonania prac winien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwg to jest spelniajagcg wymagania
Specyfikacji Technicznej jako$¢ rob6t. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych prac,
zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materialéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez

wykonawce winien uzyskaé akceptacj¢ Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore
nic wptyna na jako$é wykonywanych rob6t. Materialy przewozone na $rodkach transportu
powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i ukladane zgodnie z warunkami

transportu wydanymi przez ich wytworce.
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5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania rob6t kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrolg
przygotowania podioza, zakoficzenia rob6t stanu surowego, i osadzenia oscieznic
drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczg¢ciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢
dodatkowo kontrole zakoficzenia robét instalacyjnych. Podloze musi by¢ mocne, czyste,
réwne i suche. Nieréwnosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub wyréwnane

zaprawa.

5.2 Zasady ogoélne

Przy wykonywaniu rob6t kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad prowadzenia
kabli. Nalezy szczegllnie zwréci¢ uwagg, aby trasy sygnalowe nie byly prowadzone
réwnolegle do kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka konieczno$¢ to w odlegtosci nie
mniejszej niz 10 cm. Montaz urzgdzen nalezy wykonywaé w sposéb estetyczny zgodnie z

projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

6. Kontrola jako$ci roboét

Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w specyfikacji ,, Ogdlne wymagania
techniczne”. Kontrola polega na:

a) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezgcymi

b) Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i
ustaleniami biezgcymi. Ustala si¢ czy zastosowany material jest zgodny z ustaleniami
projektowymi, czy legitymuje si¢ deklaracja zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z
wymienionymi w ustaleniach technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

c) Sprawdzenie poprawnosci podtaczen zgodnie z dokumentacjg techniczng.

d) Sprawdzenie spelnienia zatozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie

préb i symulacje na etapie testowania,
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Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek
zgodnie z procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane

materialy powinny by¢ akceptowane przez Nadzoér Inwestycyjny.

7. Obmiar robét

Ogoélne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,, Ogélne wymagania techniczne”.
Jednostkg obmiarowa jest 1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzadzen i elementéw instalacji

objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.

8. Odbior roboét

Odbidr robét obejmuje:

a) odbidr robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
b) odbidr ostateczny ( catego zakresu prac )
¢) odbidr pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakoficzeniu robdt na podstawie wynikow
pomiaréw i badan jako$ciowych. Odbi6ér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie
oceny wizualnej i funkcjonalne;j instalacji dokonanej przez Nadzoér Inwestycyjny przy udziale
Wykonawcy. Ogélne zasady odbioru rob6t podano w specyfikacji ,, Ogélne wymagania

techniczne”.

Podstawg odbioru robét instalacyjnych stanowia nastgpujace dokumenty:

e dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

e zaswiadczenia o jakosci materialéw i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci
atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

e protokoty odbioru materiatéw i wyrobow

e protokotly odbioru poszczegdlnych etapdw lub elementéw rob6t

e wyniki badan laboratoryjnych materialéw i wyrob6w, jesli byty zalecane przez Nadzor
Inwestycyjny

o ekspertyzy techniczne, jesli byty wykonywane przed odbiorem budynku
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Ogélne wymagania dotyczace platno$ci podano w specyfikacji ,, Ogélne wymagania

techniczne”. Platno$é za wykonane prace objete niniejsza specyfikacjg nalezy przyjmowac

zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatéw i jakosci wykonania robét na podstawie wynik6w

pomiaréw i badan. Cena wykonania rob6t obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac

podanego w punkcie 1.3

10. Przepisy zwigzane

PN-E-08390-1:1996
PN-93/E-08390.14
PN-EN 50130-

4:2002

PN-IEC 60364-

1:2000
PN-IEC _ 60364-4-

41:2000

N 50132-7

PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika

Systemy alarmowe. Terminologia

Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania
Systemy alarmowe. Cz¢$¢ 4: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna.
Norma dla grupy wyrobéw: Wymagania dotyczace odpornosci
urzadzen systeméw alarmowych pozarowych, wlamaniowych i
osobistych

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

Systemy dozorowe CCTV w zastosowaniach dotyczacych
zabezpieczenia

strukturalnego — Cze$¢ 1: Wymagania og6lne.

Informatyczna — Systemy okablowan

PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego
Cze$¢ 2: Budynki biurowe.
EN 50174-1:2009 Technika Informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1

Specyfikacja i zapewnienie jakosci.

EN 50174-1:2009 Technika Informatyczna. Instalacja okablowania — Cz¢s¢ 2 — Planowan

i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw.

PN-EN 50174-3:2005 Technika Informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 3

Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkéw.

PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania

17
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strukturalnego — Badanie zainstalowanego okablowania tacznie z dodatkiem z 2009

PN-EN 50310:2007 Stosowanie polaczefi wyréwnawczych i uziemiajacych w

budynkach z zainstalowanym sprzgtem informatycznym.



