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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot 88T
Przedmiotem niniejszej szezegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania 1 odbioru rob6t w ramach realizacji zadania: Uksztaltowanie terenu i urzadzenia
komunikacyjne przy rozbudowie Zespolu Szkolno — Przedszkolnym z zapleczem sportowym ul.
Szkolnej 8 w Lesznowoli

1.2. Zakres stosowania S§T

Szezegdlowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okre$lonych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robdt
objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi dla poszezegolnych asortymentdw robot drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku
nastgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigey calosé techniczno-
uzytkowg (droge) albo jego cze$¢ stanowigeq odrgbny element konstrukeyjny lub technologicany
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).
1.4.2, Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych 1 odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi 2z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu,
1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujgcymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.
1.4.5. Jezdnia - czesé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.6. Inzynier (Inspektor Nadzoru, Kierownik Projektu) — osoba wyznaczona przez Inwestora,
upowazniona do kontrolowania robot i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu,
1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzehni,
1.4.10. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami. stuzgey
do wpisywania przez Wykonaweg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.11. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakeeptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badai i prob zwigzanych z oceng jakosci
materialow oraz robot.
1.4.12, Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektowy
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obciazen
od ruchu na padloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze.

Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
b) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do
nawierzchni.

1.4.14. Niweleta - wysokodciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.



1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszezonymi
tolerancjami, a je$§li przedzial tolerancji nie zostal okre§lony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszezania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigeych ludzi i Srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.17. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sig¢ pojazdow,
umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych. sluzgca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukceji nawierzchni.

1.4.18. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosei przemarzania.
1.4.19. Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.20. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.22. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejgcego polaczenia.

1.4.23. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robét,

1.4.24. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologiczne) ich wykonania.

1.4.25. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng calosé
konstrukeyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkeji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwiazanyeh z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodno$é z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperow. dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu  punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa:

- Zamawiajacego,
— sporzadzong przez Wykonawcg.
1.5.3. Zgodnosc robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszcezegblnione w choéby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnosé
ich waznosei wymieniona w ,,Og6lnych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowsy
i 8ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe. od
ktorych dopuszczalne sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszezalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa
lub SST i wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana
zastgpione innymi. a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modermzacyjnych i remontowych (,,pod ruchem™)

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy. w sposob
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcee na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze., sygnaly,
itp.. zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawea zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow. dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akeceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszezenie, w miejscach i ilociach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢. ze jest
wlgezony w ceng umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robhot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze. dozorcow,
wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spolecznosei i innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszcezenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera. tablic informacyjnych, ktérych tresé¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig. Ze jest
wlgczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawea ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykarnczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podeymowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdl terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
lub ucigzliwosei dla osob lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu
lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szezegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznoscei i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,



b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osdb trzecich.

Wykonawea bedzie odpowiedzialny za wszelKie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposib trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszeza sig¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na
srodowisko.

Materialy, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoficzeniu robdt ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych organow administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne. takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiladcicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomic¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia
robot. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawcea stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy transporcie
materialow | wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co
do przewozu nietypowych wagowo ladunkow i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Inzyniera. Pojazdy i ladunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw  dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegdlnosci Wykonawea ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umownej,

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawea bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uZywane
do robot od daty rozpoczgcia do daty zakoificzenia robét (do wydania potwierdzenia zakoficzenia przez
InZzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia,
1.5.12, Stosowanie sig do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
i migjscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i begdzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szezegélowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze¢ wszelkie
materialy z danego zrédla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego Zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie postepu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonaweca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wladz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wilaczajac w to Zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji Zrodla.

Wykonawea przedstawi  dokumentacj¢ zawierajacq raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejse pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.



Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzié
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegOlnione w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi
na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosei  stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga byé
pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji
okreslonej partii materialéw pod wzgledem jakoscei.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane
nastgpujgee warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoec Wykonawey oraz producenta materialow w
czasie przeprowadzania inspekeji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep. w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nicodpowiadajqce wymaganiom

Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesh Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialow do innych robot, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy.
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaplaceniem
2.5. Przechowywanie i skiadowanie materialow

Wykonawea zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wiasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZzyniera o swoim zamiarze
co najmnie] 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym. jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kitory nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawey i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera: w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InZyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wlasnosciqa Wykonawey lub  wynajety do wykonania robdt ma  byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
Jjego akeeptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej
zmiemany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosei przewozonych materialow.,

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedq spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzein na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie mogg
by¢ dopuszezone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odeinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materialow i wykonywanych robot. za ich zgodnosé z dokumentacja projekiowa.
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci  wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowe] lub przekazanymi na pismie przez InZzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bgdzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wilasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosei przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawey od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe) i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialow i robot, rozrzuty normalnie wyst¢pujace przy produkeji i przy badaniach materialow,
doswiadezenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana
kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonyni, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem. aby
osiggnaé zalozong jakosé robot.

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng Kontrolg robdt i jakosci materialow. Wykonawea
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet. zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materialéw oraz robot,

Przed zatwierdzeniem systemu Kkontroli InZzynier moze zazadaé od Wykonawey
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacyi
projektowej 1 SST



Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc sa okreslone w SST, normach
i wytycznych, W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone. Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajq
wymaganiom norm okreslajacych procedury badar.

Inzynier bgdzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych. w celu ich
imspekeji,

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawecy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawey zostang
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartvch na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udzialu w pobieraniu préobek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonaweca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek bedq dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez InZzyniera bedq
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST. stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawea przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badaii

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakodci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli.
pobierania prébek i badania materialow u Zrédla ich wytwarzania oraz zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawey i producenta materialow,

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawee,
bedzie oceniaé¢ zgodno$é materiatéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier moze pobierad probki materialow i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. lezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawey sa niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku calkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawcee.



6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadajg:

I. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z Kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow 1 dokumentow technicznych,
deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosei z:

— Polska Norma lub

— aprobaty techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy.

jezeli nie sq objete certyfikacjg okreslong w pkt | i ktére spelniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bgdzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiadaé¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonaweg [nzynierowi.

Jakiekolwick materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan bedgq odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcey terenu budowy do konea okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcey.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy,

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby.
ktora dokonala zapisu. z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda
czytelne. dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim.
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

~ uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot.

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszezegolnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

~ daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

~ zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawey,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;.

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

~ dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki prob poszezegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawey, wpisane do dziennika budowy beda
przedlozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawea podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
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Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecei Wykonawey robot.
(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robot. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie InZzyniera.
(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,
¢) protokoty z narad i ustalen,
) korespondencje na budowie.
{5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miegjscu odpowiednio
zabezpieczonym,

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do weladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST. w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminen.

Obmiaru dokonuje geodeta o ile Inzynier nie zezwoli inaczej.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw,

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcey od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigczne]
ptatnosci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonaweg i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dlugosei i odleglodci pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w
m’ jako dlugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

losci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub Kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiadaé wazne Swiadectwa
legalizacyi.



Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawee utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady waZenia

Wykonawea dostarczy i zainstaluje  wrzqdzenia wagowe odpowiadajgee  odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajge w sposob ciqgly zachowanie
dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkéw robot,
a takze w przypadku wystgpowania diuzszej przerwy w robotach,

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedq wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony
z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastgpujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikajqeyeh i ulegajqeyeh zakryciu

Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosei wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poiniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jakosé i ilodé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgéciowy polega na ocenie ilosei i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robit
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosei.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o Ktorych mowa w punkeie
85.4.2,

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie



przedlozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoscei wykonania
robdt z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg uvstalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupelniajacych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy ternin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, Ze jakos¢ wykonywanych robét w poszezegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowq i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen. oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdl odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

| .dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa. jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2.szezegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajgee lub
zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaly),
S.wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnyeh, zgodne z SST. i ew. PZ),
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew.
PZJ,
7.opinig technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan 1 pomiarow
zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodme z SST 1 PZI,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej.
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt
wlascicielom urzadzen,
9.geodezying inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.
10.kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedq zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja,

8.5. Odbior pogwarancyjny

Qdbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obickiu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawee w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowe] bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci. wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

— robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,



~ wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

~ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w D-

00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach. a nie wyszczegolnione w

kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i erganizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnienh wynikajacych z postepu robét,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczensiwa
ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukeje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw. barier, oznakowan i
drenazu.

() tymezasows przebudowe urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a)oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatel,

(b)utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414),

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 1., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pozniejszymi
zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.Ll. nr
43, poz. 430).



D. 00.00.01. ROBOTY POMIAROWE I INWENTARYZACJA POWYKONAWCZA

1.  WSTEP
L.1. Przedmiot Szezegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania 1 odbioru robét geodezyjnych w ramach realizacji zadania: Uksztaltowanie terenu i
urzgdzenia komunikacyjne przy rozbudowie Zespolu Szkolno — Przedszkolnym z zapleczem
sportowym ul. Szkolnej 8 w Lesznowoli

1.2. Zakres stosowania SS§T

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacyi robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w miniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz polozenia obiektow inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wehodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy i punktow

wysokosciowych,
b) uvzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczyceh),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy. punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.
1.5. Ogdlue wymagania dotyczqce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
2. MATERIALY
2.1. Ogidlne wymagania dotyczqee materialdw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-
00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, slupki betonowe albo rury metalowe o dlugosei okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica roboi ziemnych, w sasiedztwie punkiow zalamania
trasy. powinny mie¢ srednicg od 0,15 do 0.20 m i dlugos¢ od 1.5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0.05 do
0.08 m i dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki™ powinny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekroj
prostokatny.
3. SPRZET
3.1, Ogolne wymagania dotyczqcee sprzgtu

Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 3.
3.2, Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokoSciowych nalezy stosowa¢ nastepujacy

sprzgt:
— teodolity lub tachimetry,
— miwelatory,



— dalmierze,
— tyczki,
— laty.
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
owarantowa¢ uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.
4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 5.

3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujageymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
)

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajgce
lokalizacjg i wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.,
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym wlasciwy organ administracji.
W celu ustalenia sposobu postgpowania ze znakami osnowy geodezyjnej znajdujacymi sie w obszarze
robot drogowych.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego. Wykonawea powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szezegolowego wytyezenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperéw roboezych. Bledy te powinny byé
usunigte na koszt Zamawiajagcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi. ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. to powinien powiadomic o
tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z
roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych. akceptowane
przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora Nadzoru oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy. nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzcholkowe. punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszy byé
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie
tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowyceh i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostana zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt nalezg do
obowiazkow Wykonawcey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposab
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéow betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, polozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglosé pomigdzy punktami
glownymi na odeinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
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Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy
drogowe] | obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych. osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru,

Rzgdne reperow roboczych nalezy okreslac z taka dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km. stosujgc niwelacj¢ podwdjna w nawiazaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
Merow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 e¢m dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 em dla
pozostalych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnoscia do 1 em w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robét zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszezonych poza granicg robot.

Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad 1 drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostalych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do | em w
stosunku do rzegdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wowezas, gdy Wykonawea robdt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi. umieszczonych poza granica robot.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.
3.6. Wykonanie powykonawczego operatu geodezyjnego

Wykonanie powykonawczych pomiarow geodezyjnych i naniesienie na mapy.

Sporzadzenie map powykonaweczych i zlozenie oraz uzyskani rejestracji w Powiatowym
Osrodku Geodezyjnym zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdinych zasad okreslonyeh w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4,

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 7. Jednostka
obmiarowa jest 1 kpl. geodezyjnego wyznaczenia przedmiotu zamowienia oraz 1 kpl geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawezej .



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robat
Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokélu z kontroli geodezyjne). ktore Wykonawea
przedklada Inspektorowi Nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqee podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena za |1 kpl. wykonania robot obejmuje:
— przeniesienie znakow osnowy geodezyjne) znajdujacych sie w obszarze robot
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow.
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
~ wykonaniem i zarejestrowaniem w osrodku Dokumentacji Geodezyjnej wymaganych map
powykonawczych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
I. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii.
Warszawa 1979.
[nstrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
[nstrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyezne techniczne G-3.2. Pormary realizacyjne, GUGIK 1983,
Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej (5T)
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce

wykonania i odbioru robét rozbidrkowych i wykonanie regulacji wysokosciowe] urzadzen
podziemnych w ramach realizacji zadania: Uksztaltowanie terenu i urzadzenia komunikacyjne
przy rozbudowie Zespolu Szkolno — Przedszkolnym z zapleczem sportowym ul. Szkolnej 8 w
Lesznowoli  jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy =zlecaniu 1 realizacji Robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza rozbiorki elementow drog, ogrodzen i przepustow i obejmuja:

a) rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych;

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne™.

1.5, Ogdlne warunki dotyczqce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Wymagania ogolne dotyczace Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2, MATERIALY

21 Wymagania ogdlne dotyezqee materialow

Wymagania ogolne dotyczace materialow podano w ST D.M.00.00.00 ., Wymagania ogolne™,

2.2, Materialy do wykonania robdit

Rodzaj materialow niezbednych do prawidlowego wykonania Robot objetych zakresem z pkt. 1.3 n/n
ST, Wykonawea ustali z Inzynierem.

3.  SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne dofyezqee sprietu

Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

3.2, Sprzet do rozbiorki

Do wykonania Robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drég, ogrodzen i przepustow nalezy
stosowac:

- samochody cigzarowe,

- frezarke drogowa.

Drobne Roboty mozna wykonywacé recznie przy zastosowaniu prostych narzedzi pomocniczych.

4. TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczqee tranusportu

Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,.Wymagania ogdlne™.

4.2, Transport materialow z rozbidrki

Materialy z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Materialy uzyskane z rozbidrki stanowiag wlasnos¢ Wykonawcey

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogdlne zasady wykonywania Robdt

Og6lne zasady wykonywania Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

5.2, Wykonanie rozhidrki

Do usunigeia nawierzchni  bitumicznej mozna zastosowal frezarke drogowa, umozliwiajacy
frezowanie warstw nawierzchni na zimno na okre$long glebokosc.

Doly (wykopy) po usunigtych obiektach budowlanych lub ich elementach, znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z Dokumentacja Projektowa beda wykonywane wykopy drogowe, powinny by¢



tymezasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowe;.

Doly (wykopy) w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych, nalezy
wypelni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami normy PN-8-02205 “Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania™ [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogdine zasady kontroli jakosci Robor

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne™,

6.2.  Kontrola prawidlowosci wykonania robot rozhidrkowych

Sprawdzenie jakosci Robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot rozbidgrkowych.
Zageszezenie gruntu wypelniajacego doly po usunietych elementach powinno spelnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w PN-S-02205 [1].

7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdolne zasady obmiaru Robot
Ogdlne zasady obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa Robét zwigzanych z rozbiorka jest:

- dla nawierzchni - 1 m* (metr kwadratowy),
8.  ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogdlne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™.
8.2.  Sposéb odbioru Robét
Roboty objete niniejsza ST obejmuja:
- odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbidr ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogdlne ustalenia dotyczqcee podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne™.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Platnosé za 1 m® nawierzchni, zostanie dokonana na podstawie obmiaru i oceny Jjakosci Robdt w
oparciu o pomiary i badania.
Cena jednostkowa wykonania Robét obejmuje:
a)  dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- rozebranie lub zerwanie nawierzchni,
- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
- wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy
1.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu.
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D.02.02.01. WYKONANIE NASYPOW Z GRUNTU KAT. I, I
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania

robot na zadaniu: Uksztaltowanie terenu i urzadzenia komunikacyjne przy rozbudowie Zespolu
Szkolno — Przedszkolnym z zapleczem sportowym ul. Szkolnej 8 w Lesznowoli

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna (SST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t okreslonych w pkt. 1.1,
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia i odbioru robot
ziemnych w czasie budowy i obejmujq wykonanie nasypow wraz z formowaniem i zageszczeniem:
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-00.00.00 pkt 1.4.
1.4.2. Budowla ziemmna - budowla wykonana z gruntu naturalnego spelniajgca warunki statecznosci i
odwodnienia.
1.4.3. Korpus drogowy - czgs¢ nasyp, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.4. Wysokos¢ nasypu - roznica rzgdnej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.
1.4.5. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz | m.
1.4.6. Nasyp $redni - nasyp. ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.
1.4.7. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.
1.4.8. Wykop plytki - wykop, ktorego glegbokos¢ jest mniejsza niz | m.
1.4.9. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa robat
drogowych,
1.4.10. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow. polozone poza pasem robdt
drogowych.
1.4.11. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszezenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

I, = By
:ods
gdzie:
P - gestosc objetosciowa szKieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9]. {ngl11"].
pus - maksymalna gestos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie
z PN-]?-UMSI:IE‘SB [2], sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m’).

1.4.12. Wskaznik roznoziarnistosci - wielkosé charakteryzujaca zageszezalnosé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U =90
diﬂ
gdzie:
dy - Srednica oczek sita, przez kidre przechodzi 60% gruntu, (mm),

d;p - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.13. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 pkt 1.5,
2. Materialy (grunty)
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiafow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00. pkt 2.
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2.2. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypéw powinny spelniaé wymagania okreslone
w PN-8-02205. Przewiduje sig, ze grunt pochodzacy z wykopow bedzie wykorzystany w niezbgdne|
ilosci do wykonania nasypow. Wskazane jest uzycie do budowania nasypow gruntow o wskazniku
roznoziarnistosei  U=3 .Gorne warstwy nasypow o grubosci co najmniej 0,5m i grunt na wymiang,
nalezy budowaé z gruntéw niewysadzinowych (pospolka), o wskazniku rdéimoziarnistosci =5 |
wodoprzepuszezalnosci =8 m/s .

Grunt z dokopu i miejsce z dokopu wybiera Wykonawea i przedklada do akceptacji Inzyniera.
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-00.00.00. pkt 3.
3.2. Dobor sprzetu

Do formowania i zageszczenia nasypow nalez stosowacé sprzet gwarantujacy prawidlowe
wykonanie nasypow. Sprzet do zaggszezania powinien by¢ zatwierdzony przez Inzyniera.
4, Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pki
4.
4.2. Transport gruntow

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materialu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu.
Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania
i whudowania gruntu (materiatu).
5. Wykonanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania roboét podano w SST D-00.00.00 pkt 5.
5.2. Wykonanie nasypow
5.3.1. Przygotowanie podioza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy zakonczyé roboty
przygotowawcze okreslone w przedmiarze robdt.
5.3.2. Zageszczenie gruntow w podlozu nasypow

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zageszezenia gruntow rodzimyeh, zalegajacych
w gorne) strefie podloza nasypu, do glgbokosci 0.5 metra od powierzchni terenu. Jezeli wartosé
wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz okreslona w tablicy |, Wykonawca powinien dogescié
podloze tak, aby powyzsze wymaganie zostalo spetnione.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy | nie moga by¢ osiggniete przez
bezposrednie zageszczanie podloza, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podloza,
umozliwiajgce uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszcezenia dla podloza nasypdw do glebokosci 0.5 m od
powierzchni terenu

Nasypy o wysokosci Minimalna wartos¢ Is dla kategoria ruchu
KR2 KR4
Do 2 metrow 0,97 1,00
ponad 2 metry 0.95 (.98

5.3.3. Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1. Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podluznego, ktére okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian
wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.
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W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania nale2y przestrzegaé
nastgpujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metodq warstwowa, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow.
Nasypy powinny by¢ wznoszone rownomiernie na calej szerokosci.

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju
gruntu i sprzgtu uzywanego do zaggszczania. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy
nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy
poprzedniej.

¢) Grunty o réznych wlasciwosciach nalezy wbudowywaé w oddzielnych warstwach. o jednakowe;j

grubosci na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywac w dolne, a grunty

niespoiste w gérne warstwy nasypu.

Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu malo

przepuszezalnego ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany w

terenie plaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek

powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztaltowanie powierzchni warstwy
powinno uniemozliwiaé lokalne gromadzenie sie wody.

¢) Jezeli w okresie zimowym nastgpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna powicrzchnia jest
wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinny by¢ uksztaltowane ku osi nasypu. a
woda odprowadzona poza nasyp z zastosowaniem $cieku. Takie uksztaltowanie gornej powierzchni
gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym
nasyp.

f) Gorne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,50 metra nalezy wykonaé¢ z gruntow

niewysadzinowych,
o wskazZniku wodoprzepuszezalnosei kK™ nie mniejszym od 8 m/dobe. Jezeli Wykonawcea nie
dysponuje gruntem
0 takich wlasciwosciach, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na ulepszenie gormej warstwy nasypu
poprzez stabilizacje cementem, wapnem lub popiolami lotnymi. W takim przypadku jest konieczne
sprawdzenie warunku NOSNOSCi
i mrozoodpornosci konstrukceji nawierzchni i wprowadzenie korekty, polegajacej na rozbudowaniu
podbudowy pomocnicze;j.

g) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie whudowany w nasyp.
Inzynier moze dopusci¢ czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istniejacego nasypu nalezy wykonywaé w jego skarpie stopnie o szerokosei
do 1,0 mewra. Spadek gornej powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% +1% w kierunku zgodnym z
pochyleniem skarpy.

Wycigcie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwaoch przyleglych czesci
nasypu, wykonanych z gruntéw o roznych wlasciwosciach lub w réznym czasie.
5.3.3.3. Wykonywanie nasypow w okresie deszczdw

Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotno$é gruntu przekracza wartosé
dopuszczalna, to znaczy jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigeej niz 10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno ukladaé nastepnej warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie
z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszezegdlne jego warstwy
oraz korona nasypu po zakonczeniu robot ziemnych powinny by¢ rowne i miec spadki potrzebne do
prawidlowego odwodnienia, wedlug p. 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiac nie zaggszczonej warstwy do dnia nastepnego.
Jezeli warstwa gruntu niezaggszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie
osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy
usunigcie wadliwej warstwy.

d
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5.3.4. Zageszczenie gruntu
5.3.4.1. Ogdlne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna byé zageszczona z
zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.
5.3.4.2. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy zageszezonego gruntu oraz liczbg przejsé maszyny zageszezajace] zaleca sig
okresli¢ do§wiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.
5.3.4.3. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optvmalnej, z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci.

Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wigeej niz 20% jej
wartosci, to wilgotnosé gruntu nalezy zwigkszy¢ przez dodanie wody.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosei optymalnej o ponad 10% jej wartosei,
grunt nalezy osuszy¢ w spos6b mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykona¢ drenaz z warstwy
gruntu przepuszczalnego. Sposob osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢ zaakceptowany
przez Inzyniera.

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadza¢ laboratoryjnie, z czestotliwoscig
okreslong w punkcie 6.3.216.3.3.
5.3.4.4. Wymagania dotyczace zaggszezania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materialow, zageszezenie warstwy nalezy okresla¢
za pomocq oznaczenia wskaznika zageszczenia lub poréwnania pierwotnego 1| wtérnego modutu
odksztalcenia.

Kontrolg zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i wtornego modulu
odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nalezy stosowaé tylko dla gruntéw
gruboziarnistych, dla ktorych nie jest mozliwe okre$lenie wskaznika zageszczenia 1., wedlug BN-
77/8931-12 [7].

Wskaznik zageszczenia gruntow w nasypach, okreslony wedlug normy BN-77/8931-12 [7],
powinien na calej szerokosei korpusu spelnia¢ wymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartosci wskaznika zageszezenia gruntu w nasypach

_ Minimalna wartos¢ I, dla kategoria ruchu
t

rel e KR2 KR4
CGiorna warstwa o grubosei 20 ¢m 1,00 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu do glebokosci 0.97 1.00

od powierzchni robét ziemnych:- 0,2 do 1,2 m ] L
Warstwy nasypu na glebokoscei od 0.95 0.97
powierzchni robot ziemnyeh ponizej: 1,2 m i ;

lezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wyslarczajace. to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie
zagescic.  Jezeli powtérne zageszezenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia, Wykonawca powinien usungé warstwe i wbudowaé nowy material, o ile Inzynier nie
zezwoli na ponowienie proby prawidlowego zaggszczenia warstwy.,
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6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypdow
6.2.1. Rodzaje badan i pomiaréw
Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu:
a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,
b) badania prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
¢) badania zageszczenia nasypu,
d) pomiary ksztaltu nasypu.
6.3.2. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach
pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzace] z nowego
zrodla, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m’, W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastepujace
wlasciwosci:
- sklad granulometryczny, wg PN-B-04481 [1],
— zawarto$¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481 [1],
— wilgotnos¢ naturalng, wg PN-B-04481 [1],
— wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestosc objetosciowy szkieletu gruntowego, wg PN-B-0448 |
[1],
— granice plynnodei, wg PN-B-04481 [1],
— kapilarnos¢ bierna, wg PN-B-04493 [3],
— wskaznik piaskowy. wg BN-64/8931-01 [5].
0.3.3. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszezegdlnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:
a) prawidlowosci rozmieszezenia gruntow o roznych wlasciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kazde] warstwy,
¢) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzié nie
rzadziej niz jeden raz na S00 m* warstwy,
d) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych;
) przestrzegania ograniczen, dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie deszezow i mrozow.
6.3.4. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podloza nasypu
Sprawdzenie zageszezenia nasypu oraz podloza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci
wartosci wskaznika zaggszczenia I, lub stosunku modulow odksztalcenia z wartosciami okreslonymi
w PN-S§-02205. Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszeza sig aparaty izotopowe.
Oznaczenie wskaznika zagegszezenia I powinno by¢ przeprowadzone wedlug normy BN-
77/8931-12 [7], oznaczenie moduléw odksztalcenia wedlug normy BN-64/8931-02 [6].
Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowa¢ nie rzadziej niz:
— jeden raz w trzech punktach na 1000 m* warstwy, w przypadku okreslenia wartosci L.,
~ jeden raz w trzech punktach na 2000 m’ warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i wiornego
modutu odksztalcenia.
Wyniki kontroli zaggszczenia robot Wykonawea powinien wpisywaé do dokumentow
laboratoryjnych. Prawidlowos¢ zageszezenia konkretnej warstwy nasypu lub podloza pod nasypem
powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.



7. obmiar robot
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m® (metr szescienny).

Obje¢tosé nasypow bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z
przekrojow poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usunieciu
warstw gruntow nieprzydatnych.

8. odbior robot
Ogélne zasady odbioru podano w SST D-00.00.00 pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami

Inzyniera. jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne

9. podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosdci podano w SST D-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m’ nasypow obejmuje:
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robot,
— pozyskanie gruntu z wykopow. odspojenie i zaladunek na srodki transportowe oraz transport,
~ pozyskanie, zakup, transport i wbudowanie dostarczonego gruntu z dokopu w nasyp. bez wzgledu
na odleglosé transportu,
- formowanie nasypu,
— zageszczenie gruntu,
- plantowanie i obrobienie na czysto powierzchni wykopow, nasypow, rowow 1 skarp,
— odwodnienie terenu robot,
— wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, a nastgpnie ich rozebranie,
~ uporzadkowanie terenu,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
~ obsluge geodezyjng robot.

10. przepisy zwigzane
10.1. Normy

I. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-8-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciaZenie plytg

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zageszezenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér robot ziemmych dla drog szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978,



D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
I.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace

wykonania i odbioru wykonania koryta wraz z profilowaniem i zaggszezeniem podloza w ramach
realizacji zadania: Uksztaltowanie terenu i urzadzenia komunikacyjne przy rozbudowie Zespolu
Szkolno — Przedszkolnym z zapleczem sportowym ul. Szkolnej 8 w Lesznowoli

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robot wymienionych w punkeie 1.1 .

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Listalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczace wykonania koryta wraz z profilowaniem
i zageszezaniem podloza obejmujg:

- profilowanie i zaggszczanie podloza,

- wykonanie koryta pod nawierzchnig¢ dojazd6w chodnikdw, oraz boisk sportowych

Dokladna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania,
1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczqce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robot oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz z zaleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogélne dotyczqee sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne™.

2.2, Sprzet do wykonania robdt

Do wykonania koryta oraz profilowania i zageszezania podloza nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki uniwersalne z ukoénie ustawionym lemieszem,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mieé
zastosowania,

- walce statyczne | wibracyjne dostosowane do wielkosci zaggszczanej powierzehni,

- ubijaki mechaniczne, plyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostgpnveh dla
wigkszego sprzetu

lub mnny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4.  TRANSPORT

4.1.  Ogdlne wymagania dotyczqee transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D.M.00.00.00 . Wymagania ogdlne™,

4.2, Transport pozyskanego gruntu

Wydajnosé srodkow transportowych powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do
wykonania koryta. Odspojony grunt nalezy dostarczy¢ do miejsca, gdzie ma by¢ wbhudowany w nasyp.



5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogdlne zasady wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

Przed rozpoczgciem Robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacii i
harmonogram Robot, uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane Roboty
zwigzane z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza.

5.2.  Warunki przystqpienia do Robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem Robot zwigzanych 2z  wykonaniem warstw  nawierzchni.
Wezesniejsze przystgpienie do wykonania Koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza, jest
mozliwe wylgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych,

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé sig ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3 Wykonanie koryta

Przed rozpoczeciem Robdt nalezy wyznaczy¢ polozenie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej
przygotowane,

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszezenie palikow
lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia Robot w odstepach
nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodza) sprzetu, a w szczegolno$ci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w kidrym
prowadzone sg Roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn. na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku Robot o malym zakresie. Sposdb wykonania powinien
bv¢ zaakeeptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej 1 ST,

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4,

5.4.  Profilowanie i zageszczanie podloia

Przed rozpoczeciem Robot nalezy wytyczy¢ polozenie podloza podlegajacego profilowaniu i
zageszezaniu. Sposéb wytyczenia powinien umozliwia¢ wyprofilowanie i zageszcezenie podloza i
ukladanych na nim warstw nawierzchni z tolerancjami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST
lub przez Inzyniera.

Paliki do kontroli uksztaltowania podloza w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie Robot przez Wykonawee.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszezone ze wszelkich
zanieczyszezen. Nalezy usunaé bloto i grunt, ktéry ulegl nadmiernemu zawilgoceniu.

Jezeli rzgdne podloza przed profilowaniem nie wymagajq dowiezienia 1 whudowania dodatkowego
gruntu, to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podloza jego powierzchnig nalezy
dogesci¢ 3+4 przejsciami walca Sredniego stalowego, gladkiego lub w inny sposdb zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu. to Wykonawca
powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakeeptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt i
zagescic warstwe do uzyskania odpowiedniej wartosci wskaznika zageszezenia.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé sprzet wskazany w p. 3 w zaleznosci od szerokosci
profilowanego podloza, trudnosci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inzyniera,
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego doggszezania przez walowanie lub
uzycie plyt wibracyjnych, ubijakow mechanicznych w miejscach trudnodostepnych dla walcow,
zachowujac optymalng wilgotnosé zageszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierownosci powstale przy
zageszezaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonaweg w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Zaggszezenie podloza nalezy kontrolowat poprzez oznaczanie wskaznika zageszezenia [lg] zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Wskaznik zageszezenia (I,) w przypadku Robot objetych n/n ST wynosi minimum 1,00,

Jako zastgpeze Kryterium oceny wymaganego zageszezenia gruntow, dla Ktoryeh trudne jest
pomierzenie wskaznika zaggszczenia, nalezy przyjmowaé wartos¢ wskaznika odksztalcenia [, wg
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zalgeznika B do normy PN-8-02205 [6], rownego stosunkowi modulow odksztalcenia wtdrnego E, do
pierwotnego E;.

Wskaznik odksztalcenia 1, nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.

3.5 Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podloia

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie,
Jezeli po wykonaniu Robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa w
Robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni. to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagegszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystgpieniem do ukladania kolejnej warstwy nalezy odczekaé do czasu jego naturalnego osuszenia.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na
wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”,

6.2, Badania w czasie Robot

Szerokosé koryta i profilowanego podloza nalezy sprawdzac co najmniej co 100 m.

Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze roznic¢ sig od szerokosci projektowanej o wiecej
niz+10cmi-5cm.

6.2.3. Rownosé koryta (profilowanego podloza)

Nierdéwnosci podluzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowq latg co 20 metrow w
kierunku podtuznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg, a na odcinkach poszerzen latg o dlugosei
dostosowane] do szerokosci profilowanego podloza, co najmniej co 100 m.

Nieréwnosci nie moga przekraczac 2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoeg laty o dlugosci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmnie]
co 100 m.

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg
z olerancjg £ 0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rzgdne wysokosciowe nalezy sprawdzac¢ w osi jezdni i na jej krawgdziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Roznice pomigedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm i -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Uksztaltowanie osi koryta i podloza nalezy sprawdza¢ w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz
co 100 m.

0§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.2.7. Zagegszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wedlug BN-77/8931-12 [3] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w pkt 5.4 n/n ST.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotnosé gruntu podioza powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —20% do +10
Yo,

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta lub podioza
zgodnie z Dokumentacja Projektowg i obmiarem w terenie.
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8.  ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogdlne zasady odbioru Robot
Ogdlne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.
8.2.  Sposéb odbioru Robot
QOdbiér koryta lub podloza dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu podanych w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™,
9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Platnos¢ za | m” koryta lub podloza nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru po ocenie jakosci
wykonania Robdt na pedstawie wynikow badan i pomiaréw laboratoryjnych.
Cena wykonania Robot obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie Robot,
odspojenie gruntu i formowanie w halde
profilowanie dna koryta i podloza,
- zageszezenie,
- utrzymanie koryta i podloza,
- przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan laboratoryjnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciazenie plyta.

4.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i lata,

5. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.,

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2.  Inne dokumenty

1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997

T.
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D.04.04.02. PODBUDOWA 7 KRUSZYWA NATURALNEGO  STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szezegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania

dotyczgee wykonania podbudowy z kruszywa lamanego w ramach realizacji zadania:
Uksztaltowanie terenu i urzgdzenia komunikacyjne przy rozbudowie Zespolu Szkolno —
Przedszkolnym z zapleczem sportowym ul. Szkolnej 8 w Lesznowoli

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego z dodatkiem 18 % kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie
- grubo$ci 20 cm na trasie zasadniczej

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej. jako podbudowg pomocniczg i zasadnicza wg Katalogu
typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pélsztywnyceh [31].Sklad mieszanki na podbudowe;
-82% kruszywo naturalne
-18% kruszywo lamane
Na podbudowe dojazdéw , miejsc parkingowych oraz
- 100% kruszywa lamanego na podbudowe nawierzchni z materialow sztucznych
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszezeniu w
optymalnej wilgotnosei kruszywa o whasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszezonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.
1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiedmimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w SST
dotyezacych poszezegdlnych rodzajow podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
1.5, Ogdlne wymagania dotyczqee robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczqee materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2, Wymagania dla materialiow
2.2.1. Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny,
2.2.2. Woda

Nalezy stosowaé wode wg PN-B-32250 [20].
2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa



Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metody
stabilizacji mechaniczne)

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza jednowarstwowy (parkingi, zjazdy)

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do goérej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosei warstwy ukladanej jednorazowao,

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqee sprigiu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagama ogolne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do  wykonania podbudowy 2z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach

trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male
walce wibracyjne.

4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacveh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01  Koryto
wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza™ i SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”,

Podbudowa powinna by¢ ulozeona na podlozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nie przenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dlﬁ
‘IRS

<5 (1

w ktorym:
Dys - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej. w milimetrach.
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza. w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podlozu ulozy¢ warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrana geowlokning. Ochronne wlasciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza sig¢ z warunku:

A% <12 (2)
(1

w ktorym:

ds, - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza, w milimetrach,

Oy - umowna Srednica porow geowlokniny odpowiadajgca wymiarom frakeji gruntu zatrzymujaca
si¢ na geowldkninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru 0s powinna byé podawana przez
producenta geowlokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownoleglyeh do osi drogi.
lub w inny sposéb zaakeeptowany przez Inzyniera.

Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkdw lub linek do
wytyezenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

3.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnienin i wilgotnoéci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszeza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegdinych frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4. Whudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowe] grubosei, takiej, aby
jej ostateczna grubosé po zageszezeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo
ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszezeniu. Warstwa podbudowy powinna byé
rozlozona w sposob zapewniajacy osiggnigecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokoSciowych,
Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnodé¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosei
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda I1). Material
nadmiernic nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okreslong ilosciag wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki Kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac
przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. I1.

5.5.. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uwlozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawea bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe
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do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza
Wykonawee robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 6.

6.2. Badania przed prrystqpieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akeeptacii
materialow. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej
S5T.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.
6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3, Probki
nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z rozlozonej warstwy. przed jej zageszezeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug praby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda I1), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotnoéé nalezy okreslié¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszezenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywa¢ si¢ az do osiagnigcia wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku. gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zaggszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obeigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] 1 nie rzadziej
niz raz na 5000 m”, lub wedlug zalecen Inzyniera.

Zageszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy
stosunek wtornego modulu £; do pierwotnego modutu odksztalcenia £, jest nie wiekszy od 2.2 dla
kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

22 & g
E,
6.3.5. Wlasciwosei kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt

2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.
6.4.2. Szerokosé podbudowy
Szerokosc podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokoéei projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5
cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 em lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowej.
6.4.3. Rownosé podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg

projektowa. z tolerancjg + 0,5 %.

34



6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
0.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
05 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5

cm.

6.4.7. Grubosé podbudowy i ulepszonego podloza
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz;

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

0.4.8. Nosnosc podbudowy

— modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modul  odksztal-

z kruszywa o | Wskaznik Maksymalne ugigcie [cenia  mierzony plytg o

wskazniku w,, nie|zageszczenia Is nie [ sprezyste pod kolem, mm | $rednicy 30 cm, MPa

mniejszym mniejszy niz

niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego |od  drugiego
obciazenia E, | obcigzenia E,

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wigksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokoscei co najmniej 10
cm, wyrdwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszezalne.

Jezeli szerokosé podbudowy jest mniejsza od szerokosei projektowanej o wigcej niz 5 em i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzyé
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna grubo$é do polowy szerokosei pasa ruchu, dolozenie
materialu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglegdem grubosci, Wykonaweca wykona
naprawg podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzjq Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.,

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawey.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej. to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesiec Wykonawea podbudowy tylko wtedy, ady zanizenie
nosnosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonaweg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjq projektowa. SST i wymaganiami Inzyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczqee podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki ebmiarowej
Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

— zakup, dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zaggszezenie rozlozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.1, Novmy
I. PN-

EN13242:2004
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-5-96023
PN-5-96035
BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

Yo

vexHdoe

=

1. BN-68/8931-04

Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwiazanych materialéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Konstrukeje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego
Popioly lotne B
Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzehni podatnych
i podloza przez obciazenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i lata

10.2. INNE DOKUMENTY
29.Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997,
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D. 05.03.23. NAWIERZCHNIE Z PLYT BETONOWYCH AZUROWYCH

I.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni dojazdu, miejsc postojowych i zjazdow z
kostki brukowej betonowe) w ramach realizac)i zadania: Uksztaltowanie terenu i urzadzenia
komunikacyjne przy rozbudowie Zespolu Szkolno - Przedszkolnym z zapleczem sportowym ul.
Szkolnej 8 w Lesznowoli

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkceie 1.1,

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonaniem nawierzchni  z plyt betonowych azurowych gr. 10 em, na podsypce cementowo —
plaskowe)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa plyta azurowa 60x40x10 - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polgczonych ze sobg trwale
w fazie produkeji.

1.4.2, Pozostale okreslenia podane w ninigjszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00, ., Wymagania ogélne” pkt. 1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczqce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST DM.00.00.00. ..Wymagania ogélne™ pkt.|.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materiafow
Ogo6lne wymagania dotyczace materialow podano w SST D.00.00.00.,,Wymagania ogolne™ pkt.2.

2.2. Materialy do wykonania nawierzchni
2.2.1. Kostka betonowa

Wibroprasowana betonowa plyta azurowa, powinna odpowiada¢ wymaganiom norm BN-
80/6775-03/01, BN-80/6775-03/02, PN-84/B-04111 i normy niemieckiej DIN 18501 w zakresie
wygladu zewngtrznego. odpornosci na dzialanie mrozu, nasigkliwosci, scieralnosci i wytrzymalosci na
sciskanie. Powinna by¢ gatunku I. Powinna ona spelnia¢ nastgpujace wymagania;

- wytrzymatosé min. 60 MPa po 28 dniach,

- nasigkliwos¢ ponizej 5%,

- scieralnosé na tarczy Bohmego < 4 mm.

Szezerby i uszkodzenia krawedzi i narozy ograniczajacych powierzchnie gome sa
niedopuszczalne, kostki muszg by¢ bez uszkodzen.

Grubosé kostki 8 cm,

Przed zaakceptowaniem ksztaltu, koloru, sposobu ukladania i wytworni przez Inspektora
Nadzoru , Wykonaweca ulozy po 1 m’ wstgpnie zaakceptowanych ksztaltow i kolorow kostek
wylacznie na podsypee piaskowej.

Niedopuszezalne sa rézne odcienie wybranego koloru plyt azurowych, dostarczone w tej samej partii
materialu.
2.2.2. Piasek

Piasek na podsypke i do wypelnienia spoin powinien odpowiadaé wymaganiom normy
PN-86/B-06712.

2.2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki powinien spelnia¢ wymagania normy PN-88/B-30000.
Cement stosowany do wypelnienia spoin powinien by¢ cementem marki nie mniejszej niz .35”.
Przechowywanie cementu powinno spelniaé wymagania BN-88/6731-08
2.2.4. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne™ pkt.3



Sprzet do wykonania wjazdow i wyjazdow z kostki

Roboty wykonuje si¢ recznie z zastosowaniem nastgpujacego sprzetu:

—  wibratorow plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
— urzgdzenia do cigcia kostki.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00. .,.Wymagania ogélne”
pkt.4
Transport plyt azurowych

Plyty azurowe mozna transportowac tylko na paletach. Wysokosé¢ skladowania kostki nie
moze przekraczac | m.

5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogolne warunki wykonania robor

Ogolne zasady wykonywama robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2. Zakres wykonania robort
5.2.1. Koryto pod nawierzchnig z plyt azurowych

Koryto wykonane w podlozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno byé
wyprofilowane zgodnie ze spadkami podluznymi i poprzecznymi chodnika oraz zgodnie z
wymaganiami podanymi w SST D.04.01.01. Wskaznik zageszczenia koryta - > 0,97 wedlug metody
Proctora.

5.2.2. Podsypka pod nawierzchni¢ z kostki betonowej

W przygotowanym korycie nalezy rozscielic podsypke cementowo — piaskowa | : 4 o
grubosci 5 om. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, wyprofilowana i zageszczona tak, aby
urzadzenie zaggszezajgce pozostawialo ledwo widoczny $lad.

5.2.3. Ukladanie kostki brukowej betonowej

Plyty azurowe uklada si¢ na podsypce uprzednio wykonanej w taki sposob. aby szczeliny
miedzy kostkami wynosily 2+3 mm. Kostke nalezy ukfada¢ ok. 1.5 em wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po ulozeniu plyty otwory nalezy wypelni¢ piaskiem na gr. Sem i nastepnie reszte wysokoéci
czarnoziemem  (lub innym materialem zaaprobowanym przez Inspektora Nadzoru) a nastepnie
zamies¢ powierzchnig ulozonych kostek przy uzyciu szezotek r¢cznych lub mechanicznych i przystapi
do ubijania nawierzchni,

Do ubijania wykonanej nawierzchni z plyt azurowych stosuje sie wibratory plytowe z oslona z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczenia nawierzchni z betonowych plyt azurowych nie wolno uzywaé walca. Po
ubiciu nawierzchni nalezy uzupelni¢ szczeliny materialem do wypelnienia i zamies¢ nawierzchnie.
Szeroko$¢ spoin nie powinna przekracza¢ 2 mm, a na zewnetrznych partiach fuku — 4 mm.

Kostki lub plyty peknigte powinny by¢ wymienione na cale.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.00.00.00. .Wymagania ogélne” pkt.6
6.2. Ocena jakosci robot i cech geometrycznych nawierzehni
Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowosci wykonania poszczegdlnych elementow. zgodnoscei
wykonanych robdt z Dokumentacjg Projektowa i SST. Sprawdzenie powinno si¢ odbywaé zaréwno w
trakeie wykonywania robét, jak i po ich zakoficzeniu.
W zaleznosci od ocenianych cech i asortymentow sprawdzenia dokonuje si¢ wizualnie przez
pomiar lub badania.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca wykona badania wszystkich materialow zgodnie z
niniejsza SST i przedstawi stosowne atesty lub aprobaty techniczne.
Nalezy sprawdzic:
- cechy geometryczne nawierzchni:
- nierdéwnosci podiuzne nie powinny przekraczac | cm,
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- spadki poprzeczne powinny byé zgodne z Dokumentacja Projektows z tolerancjg
+ 0,5%, pomiar w punktach charakterystycznych niwelety,

- szerokos¢ nawierzchni — tolerancja wynosi £ 2 cm, pomiar w punktach charakterystycznych.

- podsypke — grubos¢ podsypki sprawdza si¢ w 10 losowo wybranych punktach, tolerancja +
1,5 cm,

prawidlowos¢ ulozenia kostki:

- pomiar szerokosei oraz powigzania spoin,

- sprawdzenie rodzaju i gatunku plyty azurowej,

- kontrola prawidlowosei wykonania szczelin dylatacyjnych,

- prawidlowos¢ ubicia kostki — osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane po swobodnym
Jednokrotnym opuszczeniu ubijaka o masie 25 kg z wysokosci 15 ¢m na poszezegdlne
kostki,

- prawidlowos¢ wypelnienia spoin — poprzez wykruszenie zaprawy na dlugosci okolo 10 cm i
zmierzeniu glebokosci wypelnienia zaprawa oraz sprawdzeniu przyczepnosci zaprawy do
kostki w trzech losowo wybranych miejscach,

- sprawdzenie konstrukeji nawierzchni — w losowo obranym miejscu i po rozebraniu
nawierzchni na powierzehni okolo 0,1 m’; sprawdzenie jakosci podsypki na podstawie
analizy sitowe].

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne™ pkt.7
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa. ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru Kontraktu, jezeli wszystkie pomiary, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6. daly wyniki
pozytywne.
Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest Im’ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne™ pkt. 8
8.2. Odbidr robot zanikajgeych i ulegajgeych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: wykonanie koryta i podsypki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczqee podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00. ., Wymagania ogdlne”
pkt.9
9.2.Cena jednostki obmiarowej:
Cena 1 m” wykonanej nawierzchni obejmuje:
— roboty pomiarowe 1 oznakowanie robot,
- dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
~ wykonanie koryta z wyprofilowaniem i zaggszczeniem oraz wywozem nadmiaru gruntu,
— rozscielenie i zaggszezenie podsypki cementowo - piaskowe;j,
— ulozenie i ubicie plyt azurowych,
-~ wypelnienie spoin,
—  pielggnacja przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,
—  przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,
przeprowadzenie pomiaréw geodezyjnych powykonawczych,
10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-88/B-06250 Beton zwykly.
2. PN-EN 12620:2004 Kruszywo do betonu.
3. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
4. PN-EN 1338; 2004 (u) Betonowa plyta azurowa — Wymagania i metody badan
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1.08.01.01. USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

1.WSTEP

1.1 Przedmiot Szezegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robét zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych na lawie betonowej w ramach
realizacji zadania: Uksztaltowanie terenu i urzqdzenia komunikacyjne przy rozbudowie Zespolu
Szkolno — Przedszkolnym z zapleczem sportowym ul. Szkolnej 8 w Lesznowoli

1.2 Zakres stosowania S§T
Szczegotowa  Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robaot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem:
~ kraweznikow betonowych 15x30 na lawie betonowej z oporem:
~ krawgznikéw betonowych zanizonych 20x22 na lawie betonowej z oporem:
1.4. Okresienia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodnik dla
pieszych od jezdni,
Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 1.
L.5. Ogdlne wymagania dotyczqee robit
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D.00.00.00. ., Wymagania ogdlne” pkt.1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materialow
Ogélne wymagania dotyczace materiatow podano w OST D.00.00.00.,, Wymagania ogdlne™ pkt.2
2.2. Materialy stosowane przy ustawieniu krawginikow
Materialami stosowanymi przy ustawieniu kraweznikow wg zasad niniejszej SST sa:
2.2.1. Krawezniki betonowe
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg nalezy stosowaé krawezniki betonowe o wymiarach 15X30
em, 12x25¢m gatunku 1-go, ktore powinny byé wykonane z betonu klasy B-30.
Krawezniki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/04
oraz posiadac atest producenta dla kazdej dostarczonej na budowe partii kraweznikow.
Beton uzyty do produkcji elementow prefabrykowanych powinien spelnia¢ nastepujace warunki:

- nasiakliwosé < 4%,

- scieralnosé na tarczy Boehmego — 3 mm,

- mrozoodpornos¢, zgodnie z PN-88/B-06250 — stopien mrozoodpornosci F-150,

Powierzchnie krawgznikow powinny by¢ gladkie, bez rowkdw, peknigé i rys. Dopuszeza sie
drobne pory jako pozostalosci po pecherzykach powietrza i po wodzie.. ktorych glebokosé nie
moze przekracza¢ 5 mm. Zacieranie elementdow po wyjeciu ich z formy jest niedopuszezalne.
Krawedzie stykow montazowych powinny by¢ bez szczerb.

Dopuszczalne odchylki wymiaréw kraweznikow:

- nadlugosci £ 8 mm,

- na szerokosei i wysokosei + 3 mm.

Krawezniki nalezy sklada¢ w pozycji wbudowania, Skladowanie krawgznikow powinno by¢é
takie. aby zabezpicczy¢ je przed uszkodzeniem mechanicznym i przed wplywem szkodliwych
czynnikow zewnetrznych na beton.

2.2.2. Beton na lawg
Beton na lawg z oporem pod kraweznik powinien byé klasy B-10. Beton powinien byé
zaprojektowany zgodnie z PN-88/B-06250.,
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2.2.3. Kruszywo do betonu
Mieszanka kruszyw do betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-06250 i PN-86/B-
06712.
2.2.4. Cement
Cement do betonu i podsypki cementowo-piaskowej powinien spelniaé wymagania normy PN-
88/B-30000. Cement stosowany do betonu oraz do zapraw cementowych powinien by¢ cementem
marki nie mniejszej niz ,.35”. Cement na podsypke na podsypke cementowo-piaskowa powinien
by¢ marki nie mniejszej niz ,,25%.
Przechowywanie cementu powinno spelnia¢ wymagania BN-88/6731-08.
2.2.5. Piasek
Piasck na podsypke cementowo-piaskowq powinien odpowiadaé wymaganiom normy
PN-86/B-06712.
Piasek do zaprawy powinien spelnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711.
2.2.6. Woda
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.
2.2.7. Masa zalewowa
Masa  zalewowa do  wypelniania  szczelin  powinna  odpowiada¢  wymaganiom
BN-74/6771-04 lub posiada¢ aprobate techniczng wydang przez IBD i M.
3. SPRZET
3.1. Ogilne wymagania dotyczqee sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne™ pkt.3
3.2, Sprzet do ustawienia kraweinikow
Roboty wykonuje sig recznie z zastosowaniem nastgpujgcego sprzetu:
- betoniarek, do wytwarzania betonu i zapraw cementowych,
- wibratoréw plytowych, ubijakow rgcznych lub mechanicznych,
- kleszcze brukarskie.
4. TRANSPORT
4.1. Ogilne wymagania dotyczqee transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D.00.00.00. ., Wymagania ogélne™ pkt.4
4.2. Transport materialdw
4.2.1. Transport krawgznikow
Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, Krawezniki
nalezy uklada¢ na Srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone w czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawaé
poza Sciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
4.2.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa powinien odbywac sig w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu
| rozsegregowaniu. Podczas transportu, kruszywo powinno by¢ zabezpieczone przed wysypywaniem.
4.2.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08,
5. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogdlne zasady wykonywania robot podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt.5.
5.2, Zakves wykonania robot
5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do ustawienia kraweznikow nalezy wytyezy¢ linig kraweznika
ustawionego w pozycji pionowej zgodnie z zakresem okreslonym w Dokumentacji Projektowej,
5.2.2. Wykop pod tawg
Wykop pod lawe nalezy wykona¢ =zgodnie z Dokumentacja Projektowq i norma
PN-68/B-06050,
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uowzglednieniem
w szerokosci dna wykopu konstrukecji nawierzchni szalunku dla tawy z oporem. Wskaznik
zageszezenia dna wykopu pod lawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug metody Proctora.
Nadmiar gruntu nalezy wywiesc na odleglos¢ do 5 km.
5.2.3. Wykonanie lawy pod kraweznik
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Beton rozscielany w szalowaniu powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie lawy
nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, stosujac co 50 m szezeliny dylatacyjne
wypelnione bitumiczng masg zalewowa odpowiadajacq wymaganiom pkt. 2.2.7.

5.2.4. Ustawienie kraweznikow

Na wykonanej lawie betonowej nalezy ustawia¢ kraweznik na warstwie podsypki cementowo-
piaskowej (1:4) o grubosci 3 em. Szerokos¢ spoin nie powinna przekraczaé | cm.

Szczeliny migdzy kraweznikami nalezy wypelniad zaprawa cementowg
wg PN-90/B-14501. Spoiny po ich wykonaniu nalezy pielegnowaé woda. Szczeliny kraweznikéw
przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Co 50 m ustawionego kraweznika nalezy
zalewac szczeliny masa zalewowaq nad szczelinami dylatacyjnymi w tawach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne™ pkt.6
6.2. Ocena jakosci kraweinikdw
Oceng prefabrykatow do wbudowania zgodnie z pkt. 2.2.1. nalezy wykonaé zgodnie
z ustaleniami PN-80/B-10021.
6.3. Sprawdzenie koryta pod lawe
Sprawdzenie wykonanych pod fawe wykopoéw polega na ocenie:

- wskaznika zaggszczenia gruntu w dnie wykopu, z tolerancja + 2% w stosunku

do wymaganego,

- szerokosé dna wykopu, z tolerancja + 2 em.

6.4. Sprawdzenie wykonania tawy
Sprawdzeniu podlega:

- zgodnosé profilu podluznego gornej powierzchni fawy z dokumentacjq — dopuszezalna

tolerancja £ 1 cm na kazde 100 m lawy,

- wysokos¢ (grubosc) lawy z tolerancja + 10% wysokosei projektowanej ( w 2 punktach na

100m),

- szeroko$¢ gdrnej powierzehni lawy z tolerancjq + 20% szerokosci projektowanej (w 2

punktach na 100 m)

- rownos¢ gornej powierzchni lawy ( w 2 punktach na 100 m) — tolerancja przeswitu < 1 em

przy przytozeniu laty 3-metrowe;,

- odchylenie linii lawy od projektowanego kierunku — z tolerancja + 2 ¢cm na 100 m

wykonanej lawy,
6.5. Sprawdzenie ustawienia kraweinika
Sprawdzeniu podlega:
- odchylenie linii kraweznikéw w planie — max. Odchylenie moze wynosi¢ 1 cm (na kazde
100 m tawy),
- odchylenie niwelety - max. = | cm (na kazde 100 m),
- rownos¢ gornej powierzchni krawegznikow — tolerancja przeswitu pod lawa < | em przy
przylozeniu laty 3-metrowe) (w 2 punktach na 100 m),
- dokladnos¢ wypelnienia spoin — wymagane wypelnienie calkowite (na kazde 10 m).
7. OBMIAR ROBOT
7. 1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest Im (metr) ustawionego kraweznika.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt podano w OST D.00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt. 8
8.2. Odbidor robot zanikajqeyceh i ulegajqcych zakrycin

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajaeych zakryciu podlegaja:

- wykonanie koryta pod lawe z oporem lub bez,

- wykonanie lawy z oporem,

- wykonanie podsypki,

- wykonanie szalunkéw pod krawgznik wylewany na mokro.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogalne ustalenia dotyezqee podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D.00.00.00. ..Wymagania ogélne™
pkt.9

9.2. Cena jednostki obmiarowej:
Cena | m wykonanego krawegznika betonowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i oznakowanie robdt,
- wykonanie wykopu pod lawe z oporem lub bez i wyw6z nadmiaru gruntu.
— ustawienie szalunku,
— dostarczenie materialow,
— wykonanie lawy, pielggnacja betonu 1 rozbiorka szalunku,
— ustawienie krawgznikow na podsypce cementowo-piaskowej na lawie,
- zaspoinowanie kraweznik6w zaprawa i pielggnacja wodg spoin,
~ wypelnienie szczelin masg zalewowa,
— zasypanie zewngtrzne] Sciany gruntem i ubicie,
— uporzadkowanie terenu,
—  przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,
—  przeprowadzenie pomiaréw geodezyjnych i uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy.

1. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

2. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.

3. PN-88/B-30000 Cement portlandzli.

4. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw.

5. PN-58/C-96177 Lepik asfaltowy bez wypelniaczy stosowany na goraco.

6. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometr.
7. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

8. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog
i ulic parkingow i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagama i badania
10. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzehni drog
i ulic parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
10.2.  Inne dokumenty
Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych (KPED) - Transprojekt — Warszawa, 1979 1 1982y,

43



D.08.03.01. OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP
1. 1. Przedmiot Szezegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegolowe]j Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwiazanych z ustawieniem obrzezy betonowych w ramach realizacji zadania:
Uksztaltowanie terenu i urzadzenia komunikacyjne przy rozbudowie Zespolu Szkolno -
Przedszkolnym z zapleczem sportowym ul. Szkolnej 8 w Lesznowoli

1.1. Zakres stosowania §ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizaci robot wymienionych w punkeie 1.1.
1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z ustawieniem obrzezy betonowych 6x20 na podsypce cementowo-piaskowe).
1.3. Okreslenia podstawowe
1.4.2. Obrzeze betonowe — prefabrykowane elementy betonowe rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych dla komunikacji.
Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.

1.4. Ogdilne wymagania dotyczqee robdt
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ., Wymagania ogélne™ pkt.|.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczqce materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow podano w SST D.00.00.00...Wymagania og6lne™ pkt.2
2.2. Materialy stosowane przy ustawieniu obrzezy
Materialami stosowanymi przy ustawieniu obrzezy wg zasad niniejszej SST sq:
2.3.1. Obrzeza betonowe
Obrzeza betonowe powinny by¢ gatunku 1-G1 1 wymiarach 6x20 cm .

Beton do obrzezy musi spelnia¢ nastepujace wymagania PN-88/B-06250:

- nasigkliwosc < 5%,

- beton klasy B-25,

- przepuszczalnos¢ wody — stopien wodoszezelnosci co najmniej W8,

- mrozoodpornosc, zgodnie z— stopien mrozoodpornosci F-150.

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ gladkie. bez rowkow, peknigc i rys. Dopuszeza si¢ drobne
pory jako pozostalosci po pecherzykach powietrza i po wodzie, ktorych glegbokosé nie moze
przekracza¢ 5 mm. Zacieranie elementéw po wyjeciu ich z formy jest niedopuszezalne. Krawedzie
stykow montazowych powinny byé bez szczerb.

Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia powierzchni 1 krawedzi elementéw nie powinny
przekraczaé¢ wartoéei podanych w tablicy Nr 1.

Do partii obrzezy sprowadzonej przez Wykonawce dolaczone powinno by¢ $wiadectwo
dopuszczenia lub inny dokument potwierdzajacy jej jako$¢ na podstawie przeprowadzonych badan.

Do badan nalezy wybra¢ 8 sztuk obrzezy. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchni i krawedziach elementu. Pomiar dlugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykonaé za
pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscia do | mm, zgodnie z PN-80/B-1002.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzaé¢ z dokladnoscig do | mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy. W razie wystapienia watpliwosei Kierownik
Projektu moze zmieni¢ sposob pobierania probek lub poszerzy¢ zakres kontroli obrzezy o inny rodzaj
badan, ktore Wykonaweca wykona na swoj koszt.
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2.3.2. Cement
Cement do betonu i podsypki cementowo-piaskowej powinien spelnia¢ wymagania normy
PN-88/B-30000. Cement stosowany do betonu oraz do zapraw cementowych powinien by¢ cementem
marki nie mniejszej niz ..35". Cement na podsypke na podsypke cementowo-piaskowg powinien byé
marki nie mniejszej niz ,,25".
Przechowywanie cementu powinno spelnia¢ wymagania BN-88/6731-08.
2.3.3. Piasek
Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiadaé wymaganiom normy
PN-86/B-06712.Piasek do zaprawy powinien spelnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711.
2.3.4. Woda
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.
3. SPRZET
3.1. Ogailne wymagania dotyczqcee sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne™ pkt.3
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczqgee fransportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00. ,, Wymagania ogolne™ pkt.4
4.2. Transport materialéw
4.2.1. Transport obrzezy
Obrzeza betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Obrzeza nalezy
uklada¢ na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Obrzeza
powinny by¢ zabezpieczone w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawaé poza Sciany
srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy,
4.2.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszezeniu
i rozsegregowaniu. Podczas transportu, kruszywo powinno by¢ zabezpieczone przed wysypywaniem.
4.2.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odpowiadaé¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne zasady wykonywania robét podano w SST D.00.00.00. ,.Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2, Zakres wykonania robot
5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do ustawienia obrzezy nalezy wytyczy¢ linig obrzeza ustawionego w
pozycji pionowe] zgodnie z zakresem okreslonym w Dokumentacji Projektowej.
5.2.2. Wykop koryta pod lawe
Wykop pod lawe nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacjq Projektowa i norma
PN-68/B-06050.
5.2.3. Ustawienie obrzezy
Obrzeza ustawia¢ nalezy na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 em po zageszezeniu
Wysokos¢ obrzezy nad nawierzchnia od strony ciggu komunikacyjnego powinny wynosié¢ 3+6 cm.
Niweleta obrzezy powinna by¢ zgodna z projektowang niwelety ciagu komunikacyjnego. Tylna sciana
obrzeza powinna by¢ po ustawieniu obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym. Material, ktorym zostanie obsypana tylna $ciana obrzeza nalezy ubié. Spoiny nie
powinny przekracza¢ szerokosci | em. Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscié¢ | zmy¢ woda. Spoiny
musza by¢ wypelnione calkowicie na pelng glebokosé.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoscei robdt podano w SST D.00.00.00. ., Wymagania ogolne™ pkt.6
6.2. Kontrola przed przystqpieniem do robot
Przed przystapieniem do wykonania robot Wykonawea powinien sprawdzi¢ sprawnosé sprzetu,
érodkéw transportu, zasoby sprowadzonych materialow oraz inne czynniki zapewniajace mozliwosé
prowadzenia robot zgodnie z PZJ.
6.3. Ocena jakosci obrzedy



Oceng prefabrykatow do wbudowania zgodnie z pkt. 2.2.1. nalezy wyvkona¢ zgodnie
z ustaleniami PN-80/B-10021.
6.4. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot Wykonawea powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich
asortymentow robot, skladajacych si¢ na ogdlny element. Kontrola obejmowac powinna zgodnosé
wykonywanych robot z Dokumentacja Projektowa, ustaleniami zawartymi w punkcie 5 niniejszej SST
..-Wykonanie robot™ oraz w zakresie rodzaju badan i tolerancji wykonania robot.
6.5. Dopuszczalne odchylenia
Dopuszezalne odchylenia profilu podluznego obrzezy nie moga przekraczaé + | cm. Dopuszezalne
odchylenia linii obrzezy od projektowanego kierunku nie moze wynosi¢ wigcej niz + 1 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00. . Wymagania ogélne™ pkt.7

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjq Projektowa. SST i wymaganiami Inzyniera
Kontraktu, jezeli wszystkie pomiary i badania , z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6. daly wyniki
pozytywne.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m (metr) ustawionego obrzeza.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdélne zasady odbioru roboét podane w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 8
8.2. Odbior robét zanikajgcych i ulegajqeych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajaceych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie koryta,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0gdlne ustalenia dotyczqee podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00. ., Wymagania ogdlne”
pkt.9
9.2.Cena jednostki obmiarowej:
Cena | m ustawionego obrzeza betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  wykonanie koryta wraz z wywiezieniem nadmiaru gruntu,
— dostarczenie materialow,
- rozécielenie i ubicie podsypki.
— ustawienie obrzezy,
— wypelnienie spoin,
— zasypanie zewnetrznej sciany gruntem i ubicie,
—~ uporzadkowanie teren,
—  przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow,
—  przeprowadzenie pomiarow geodezyjnych powykonawezych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy.
1. PN-88/B-06250 Beton zwykly.
2. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.
3. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.
4. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw.
5. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometr.
6.BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég i ulic
parkingow 1 torowisk tramwajowych, Wspdlne wymagania 1 badania
7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane 2z betonu. Elementy nawierzchni drog
i ulic parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
10.2.  Inne dokumenty
Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych (KPED) — Transprojekt — Warszawa, 19791 1982r,

46



	CS620770.pdf
	CS620771.pdf

