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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru
robét zwigzanych z remontem nawierzchni jezdni ulicy Plonowejwsi Nowa Wola, Gmina Lesznowola.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych i riglge stosowaw
zlecaniu i wykonywaniu robét opisanych w punkcig. 1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegnujymagania ogélne, wspolne dla robét etgh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKZIOWYCH str. 17
D-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE str. 21
D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGSZCZENIEM PODLOA str. 25
D-04.02.02 WARSTWA ODSCZAJACA Z POSPOLKI str. 30
D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSURCYJNYCH

NAWIERZCHNI str. 35
D-04.04.04 PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO str. 40
D-05.03.05 NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO str. 48

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumgty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douudeh postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (moriawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugcia po jego zakéczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaggatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stwzacy do notowania zdardei okolicznaci zachodacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania potece innej korespondencji technicznej pawizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.6. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danychdabtdwych (wyznaczona przez Zamaw@ggo, 0
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcajpowiedzialna za nadzorowanie robot i administraean
kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktva

1.4.10.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.13.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.14 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzgszyt z ponumerowanymi stronami,

stuzacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.



1.4.15.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badazey zaakceptowane przez Zamawdgapo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.16.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentarpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéhtora Nadzoru.

1.4.17.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgtych do przejmowania i rozktadania odyen od ruchu
na podtae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&egdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwazgca do wyroéwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu istnigfe;
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni shica do przenoszenia obgén od ruchu na podie. Podbudowa
moze skiada si¢c z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodyzmi przenikaniem gatek podida. Maze zawierd
warstwe mrozoochrong, odsgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej ghpmnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye;.

i)  Warstwa odgzaca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.
1.4.18.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.19.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20.Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodnéé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamjgsi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwnie obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chronigcych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaddw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsa jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.23.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgdey pod nawierzchgi do gkbokasci
przemarzania.

1.4.24.Podloe ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paaitolezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.4.25.Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie poleceriakazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robot lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.
1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.27.Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoqrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geocmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego padczenia.

1.4.28.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.

1.4.29.Rekultywacja - roboty mage na celu uposgkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.31.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogee czs$¢ terenu budowy.



1.4.32.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrg catas¢ konstrukcyjma lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtkiowych. Zadanie me polega na
wykonywaniu robét zwjzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkonvykonanych robot, bezpiearswo wszelkich czynngi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumentag projektovs, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi dmanistracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kompl8ily. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzighaa
ochrorg punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasogX.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczego6towych warunkach umowy.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovy i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkove&uinenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru stanowi cz$¢ umowy, a wymagania oldiene w chaby jednym z nich $ obowgzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywd bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadokhilnspektora Nadzoru, ktory podejmie degynj wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighiglzgodne z dokumentacprojektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekraczéa
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST i wptynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet¢ywod ruchem”)

Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyméastniejcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adreenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakti,d zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorbadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zargem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiete
robét w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien
by¢ na biegco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapory$wiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewgdayv ten sposéb
bezpieczastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogeziem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, wseaeh i ildciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Taliif@rmacyjne lbda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaveealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje eédzie utrzymywdé tymczasowe ukgizenia zabezpieczgije, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposo6b uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazdow i maszyn pracagych przy realizacji robdét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniomspektorem Nadzoru.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi& publicznie przed ich rozpogeziem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, wseaeh i ildciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Talif@rmacyjne lbda
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktova,.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieggio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla 0os6b
lub débr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkm innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:
1) lokalizag} baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukopordgaiojazdowych,
2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

Cc) maliwoscia powstania pgaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedga przepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie utrzymywa,
wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw spyawprzt przeciwpgarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesakeh, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne ¢dg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed
dostpem os6éb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza eiuzycia materiatbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bdg mialy aprobai technicza wydary przez uprawniom
jednostl, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialtéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaczeniu robot ich szkodlivig zanika
(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych materiatow
od wiasciwych organdw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca @yt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ggecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddgeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xame
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemwigminstalacji i uradzea w czasie trwania budowy.



Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robé6t, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inspektora Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarzepoozcia rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczrowiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane védadz
oraz ledzie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyech przez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodyggy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéhip

Inspektor Nadzoru dulzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych pmlny Wykonawe a
wiascicielami nieruchoméi i dotyczcych korzystania z wlasgo i drog wewrtrznych. Jednale, ani
Inspektor Nadzoru ani Zamawiay nie tkgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglp one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelliéeledne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Inspektor Nagzmae polecté, aby
pojazdy nie spehiage tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghe nadmierne
obcigzenie osiowe nie ¢gla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w olfsie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepisow dotycxrych bezpiecaestwa i higieny
pracy. W szczegélroi Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz petsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spiz i
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie orda zlapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robo6t przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaownmo by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe me
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg w jakikolwiek sposéb zwgzane z wykonywanymi robotami ¢tizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalayw w odniesieniu do spgi,
materiatow lub urzdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposébgty bedzie informowa
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstgwikopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obgizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wtfiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Ingpek Nadzoru.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagekenkretne normy i przepisy, ktére spethimap
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylatobowihzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprkepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane motinprzepisy g paistwowe lub odnosz sie do



konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgo@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.ztée pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawée przediazone Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy ledg uwazane za wlasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowdzany jest powiadonjilnspektora Nadzoru i pegtowat zgodnie z jego poleceniami.zé

w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypts op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru
po uzgodnieniu z Zamawigym i Wykonawa ustali wydtzenie czasu wykonania rob6t i/lub wysé&dwoty,

0 ktorg nalezy zwigkszy¢ cery kontraktovy.

2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zamenia, szczegotowe informacje dotyoe
proponowanegdraédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychterialéw jak réwniez odpowiednie
Swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegadta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposoéb ggty spetniag wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviadel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wdgczapc w to zrodla wskazane przez Zamawgieggo i jest zobowzany dostarczy
Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozmmem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatenia dokumentagjzawierajcg raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie mete@dwydobycia i selekcji, uwzgtiniajgc
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admirggtpaastwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzietawy i inne jakie okzg sie potrzebne

w zwigzku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadklad czasowo ztg z terenu wykopéw, dokopdéw i miejsc pozyskanigematléw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywacji terenu po ukficzeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@werenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy
lub wskaza Inspektora Nadzoru.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleaizyska na to pisemizgod: Inspektora Nadzoru.
Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzorgli Jespektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy naygie tych
materiatow do innych robdt, nte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tycharaléw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj roboét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektadzoru o swoim zamiarze przegyciem tego

materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materi@kl maze by pézniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.



2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdydola one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadjg §akos¢ i wkasciwosci i bylty dostpne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdedsb zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terermmowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru elu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdflaterialtbw mog by¢é pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatow pod wzgldem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzorwdzie przeprowadzat inspekcjwytworni, musza by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inspektor Nadzoruetizie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inspektor Nadzoruedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateicym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora
Nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspeklmida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie orgmcii
robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; reypadku braku ustate w wymienionych wyej
dokumentach, spek powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspekidadzoru.

Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Powinien kiyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie doé&ntéw potwierdzapych dopuszczenie spitz do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdujmozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektdadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji Inspektora Nadzoru, niezedy poézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipulkzczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wptymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspekidadzoru, w terminie przewidzianym umpw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydspetnig wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw riai dnnych parametréw technicznyclrodki transportu nie
spetniagce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warmmkiezywrdcenia
stanu pierwotnegoaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgodnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,ctagagodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji rob4t opracowanyeepiWykonawe oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceeni planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementoéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pimie przez Inspektora Nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamisungte przez Wykonawgna
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bild okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialn€i za ich doktadné.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementélot keda oparte na
wymaganiach okionych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowa ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor K@i uwzgédni wyniki bada& materialéw i robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvege na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny¢bwykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inspektora Nadzoru, pod g zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowizany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakd. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oké¢, zamierzony
sposoéb wykonywania robot, rhdovosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t tavdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektovs, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakx powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych elementdw

robot,

— system (spos6b i procedyiproponowanej kontroli i sterowania jalm wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

— sposéb oraz foren gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany spos6b i fermprzekazywania tych informacji Inspektorowi
Nadzoru;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ueglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci rob6t

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakaose
robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezedne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2¢ad mae zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatébw oraz robét zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu badadch czstotliwos¢ 53 okreSslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam clkoee, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontjeéit konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajwymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inspektor Nadzorudalzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
Inspektor Nadzoru duizie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu hbtod
badawczych. Jeli niedocijgniccia te ledg tak powane, ze mog wptynaé¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor
Nadzoru natychmiast wstrzymayeie do robét badanych materiatow i dépije do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia j&ko
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem laniateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébpkrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada

Inspektor Nadzorugdalzie mie€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez Inspektora Nadzorgdd odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany pmgpektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedaie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgorzez Wykonawg usunéte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowychd#& pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adigp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaijigjscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlatubadania, Wykonawca przedstawi ngnge ich wyniki
do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &@agak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaaedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywaniatfai, pobierania probek i badania materiatow vejstu

ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i prociiceateriatdw powinien udziélimu niezlgdnej pomocy.
Inspektor Nadzoru, dokoryg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegazgz Wykonawe, poprzez
migdzy innymi swoje badania,etizie ocenid zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikow wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru powinien pobiérarobki materiatdw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to Inspektor Nadzoru
oprze st wytacznie na whlasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatdw i robét z dokumentac]
projektowy i ST. Maze réwnie zlecié, sam lub poprzez Wykonawic przeprowadzenie powtérnych lub
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dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgspowtornych lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zogt@nzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru mi® dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polslg Normyg lub

- aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie

s3 objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumengyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét pdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdazujagcym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy décd okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stibowego. Zapisy &g czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldda oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programuvzaiesia jakdci i harmonograméw robét,

- terminy rozpocgia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robét, trudéai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyrzerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zargdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zangajch i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robot podlegsgh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné&t rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyaxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyegce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyegce jak@ci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budaytiodaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgaprzedidone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowanig si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikabydWykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich grigj
lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Iidpea Nadzoru do ustosunkowania. dProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.
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(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robot przeprowadzaveisposéb gty w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do ksizki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia o jai@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badaykonawcy ledg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny lyudosgpnione
na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizgggadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimimnénumowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Imyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektows i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigéniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inspektora Nadzoru naspiie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olflenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwic Inspektora
Nadzoru.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymiday obmierzone poziomo wzdtdinii

osiowe;j.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
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7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST. &lzie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw roboét, adzé w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeledg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony pkidorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikacych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenies$dbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukggakryciu.

Odbiér robét zanikacych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiédtie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak nt w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohndi powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru
Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstalelkumentdéw zawierggych
komplet wynikdw badé laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia konfrontacji z dokumentagj
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru ogsciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#typgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci.

Catkowite zakéczenie robét oraz gotowo do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadkonem na gimie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbiér ostateczny robdt ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakzenia robot i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagponez Zamawiggego w obecriei Inspektora Nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jalkcdowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikdw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentacj
projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapona eealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robatpetniagcych i robot
poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych roboét pegeoavych lub robdt uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumegtacpjektowy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméagparzyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégm robét jest protokédt odbioru ostatecznego trobd
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoboany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. dokumentag¢j projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwjesli zostata
sporazdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegoblowe specyfikacje techniczne (@modstve z dokumentéw umowy i ew. uzupelpeg lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4, dzienniki budowy i kgiki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badieoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsa lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. oping technologiczg sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badiapomiarow zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdwarzysacych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robd6t wiécicielom uradzei,
9. geodezyminwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopé mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeimtaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgieey wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddrawigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaygym.

Odbidr pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbio6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednost& obmiarove ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmgowej lgdzie uwzgbdniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:

- robocizg bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartd¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazymoeayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

- wartd¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obagwiljgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:

(@) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorerdzbiai i odpowiednimi instytucjami projektu orgargga
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeikepii projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodmnievynikajacych z posfpu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) opfaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamkow, barier, oznakowei drenau,

() tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie inigie tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(@) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z fsdejszymi zmianami).

2. 2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2201 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380oz. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacjia swymagania dotyege odtworzenia trasy drogowej i punktow
wysokdaciowych dla remontu ulicy Plonowej w miejscalgoNowa Wola, gm. Lesznowola.

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przewyg@rzy zlecaniu irealizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuadtworzenie w terenie trasy drogowej oraz punktow
wysokdciowych zgodnie z lokalizagjistniejpcej nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna poziomausystematyzowany zbiér punktow, ktérych wzajenpwozenie na
powierzchni odniesienia, zostalo oflcne przy zastosowaniu techniki geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysad@owa - usystematyzowany zbior punktow, ktérych wys@ke stosunku
do przygtej powierzchni odniesienia, zostala atoma przy zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna- jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysgkmwva), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementdéw projektow w tierenaz geodezyjnej obstugi budowy i montairzdzen i
konstrukcji. Osnowa ta powinna skt do pomiaréw kontrolnych przemieszézeodksztatcé, a take w miae
mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.5. Punkty gtébwne trasy— punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopoczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.6. Pozostate ok&tenia podstawowe-gszawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich priskormach,
a takee w instrukcjach i wytycznych technicznych obgauijacych w geodezji i kartografii.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w D.00.00.00 "Wymagania ogoinkt' 115.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatéw

Warunki ogolne stosowania materiatdw podano w @O®@O "Wymagania ogoélne", pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o didgiookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczongsiedztwie
punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizaojvipny mie srednie: 0,15 do 0,20 m i diugo 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniane&rednicy 0,05 do 0,08 m i diugoi okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaegj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do
0,05 m. ‘Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy ulicy i punktéwsaekaciowych nalgy stosowa sprzt gwarantujcy
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

18



4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D.00.00.00 “Wymagania aajgbit. 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogriujgcymi Instrukcjami Gtéwnego Uedlu Geodezji
i Kartografii (GUGIK). Wykonawca powinien przeproda¢ obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do
szczegblowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe ipowv by¢ wykonane przez osoby posiagtzg
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawanspektora Nadzoru o wszelkich ¢daich wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtownych trasy. @ly te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego. Wykonawca
powinien sprawdZi czy rzdne terenu oké&one g zgodnie z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #@ig sie od rzdnych okrélonych na rysunkach, to
powinien powiadond o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenuakim rejonie nie powinno iy
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktdw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia robotosten
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déwiglowe] realizacji robot nalg do obowizkow
Wykonawcy.

5.2. Odtworzenie osi trasy

O$ trasy ulicy ze wzgldu na charakter robo6t, stanowi zbiér punktéw zinteeyzowanych jakdrodek jezdni.
Punkty te okréla sk jako & trasy, bowiem nie wykonuje ¢situtaj zadnych korekt wykraczagych poza &

(Srodek) jezdni. Tyczenie osi trasy nafewykona& w oparciu o DokumentagjProjektovs oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayuidfo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej
osnowy geodezyjnej.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej masiyt w stosunku do Dokumentacji Projektowe] niezenby¢
wieksze nk 5 cm.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktdéw, repexgbocze naley zalwyé w postaci stupkéw
wykluczapcych osiadanie, zaakceptowany przez InspektoradtadRzdne reperéw roboczych najeokresla¢

z talg doktadndcig, abyséredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstpsujc niwelacg
podwdjry w nawizaniu do reperéw matwowych. Repery robocze powinny dwyposaone w dodatkowe
0znaczenia, zawiergje wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdnej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w D.00.00.00 "Wymagania ogoin&t,5
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy ipunktéw wys@iowych naley
prowadzé wg ogolnych zasad olkdlenych w instrukcjach iwytycznych GUGIK zgodnie veymaganiami
podanymi w pkt 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00M¥magania ogdélne", pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovs jest 1 km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia)syralrogowej i kanalizacji deszczowe;j
oraz punktéw wysolk&iowych zgodnie z DokumentadpProjektov.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00/@@magania ogdlne", pkt 8.

Odbiér robét zwjzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w teramsgpuje na podstawie szkicow
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokohkantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km (kilometra) odtworzenia trasy i punktéwsekgsiciowych obejmuje:

— dostarczenie materiatdw do stabilizacji osnowyiit@sy,

- zalazenie osnowy realizacyjnej,

- ochrona istnigjcych znakow geodezyjnych umieszczonych na koroigg,u

- odtworzenie osi jezdni trasy gtéwnej zgodnie z daimwg Dokumentacji Projektowej,

- utrzymywanie i ewentualnie uzupetnienie roboczyahkidéw sytuacyjno-wysokziowych w trakcie robot,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych zgodnie z Dakutacy Projektovy,

— prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

- inwentaryzacja powykonawcza robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

Nie wysepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogollne zasady wykeamnjia prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urgd Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnovwzopea, GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakmwa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjplgGiK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 r. “Prawo geodezyjne i dgadficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163
Z p&niejszymi zmianami).

9. OST GG-00.01.02 Zatenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjizacdg i

obiektéw mostowych.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwmagania dotyce wykonania i odbioru robét zyaanych
Z rozbidrlgy istniegcej nawierzchni w ramach remontu ulicy ul. Plonowaniejscowdci Nowa Wola, gmina
Lesznowola.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych i riglge stosowaw
zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punkcig. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbidrkistniegcej
nawierzchni z mieszaniny gruzu, thuczniaizla.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST D-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwizanych z rozbidrkelementéw ulicy mze by wykorzystany sprg podany poriej,
lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

— spycharki,

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,

— samochody ezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbi6rki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmgjusunécie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienadny pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagprojektovs, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor
Nadzoru mae polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktérej zostanie ¢lkamy przewidziany
odzysk materiatéw. Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Materialy z rozbiérki naley wywiezdz jako gruz na wysypisko. Doty  (wykopy) powstatle paozbidrce
elementow ulicy znajdgge sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumerggmjojektovy beda wykonane wykopy
drogowe, powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnoalezry zapobiec gromadzeniugsw nich
wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przeyédsi wykonania wykopow drogowych nale wypetni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w normie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt' 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtio wykonanych rob6t rozbiérkowych.
Zageszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni powinno spetnia
wymagania odpowiednich norm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovwy rob6t zwizanych z rozbidrkelementdw ulicy jest:
- dla nawierzchni - m(metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@magania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni :

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,

- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogblnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na
zimno ogdlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagtowniki rGwnoramienne
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7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na

gorgco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okggtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X3 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanieraigszczaniem podi@a gruntowego dla potrzeb
remontu ulicy Plonowej w miejscoci Nowa Wola, gmina Lesznowola.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawize$¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i rigl¢e stosowa w
zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punkcig. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni.¢@dkas¢ i lokalizacja wykonywanego
koryta zgodna z projektem.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjambganymi
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojria™1.5.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaza sig mozliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoruendopycic
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrej¢kt 4.

4.2. Transport materiatow

Ogolne wymagania dotygee transportu materiatéw podano w ST D-00.00.00 pvlgania og6ine”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i z@gczenia podia bezpérednio

przed rozpoozxiem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \W&Eejsze przyspienie do

wykonania koryta oraz profilowania i zggyczania podim, jest maliwe wytacznie za zgod Inspektora

Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.wkonanym korycie oraz po wyprofilowanym i
zageszczonym podtzu nie mae odbywaé sie ruch budowlany, niezwkzany bezpérednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniesorita w planie i profilu powinny by wcze&niej
przygotowane. Paliki lub szpilki natg¢ ustawia& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
spos6b zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. iRezozenie palikéw lub szpilek powinno udhwiad
nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto nioa wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzenialschwl przypadku robét o maltym zakresie. Sposéb
wykonania musi by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Gruntaydsg w czasie wykonywania koryta
powinien by wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentagjjgitowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub
odwieziony w miejsce zaakceptowane przez Inspeliadzoru. Profilowanie i zggzczenie podim naley
wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtéa. Zaleca i, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane radne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zankenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné¢ podiaze na
gtebokas¢ zaakceptowan przez Inspektora Nadzoru, dowde dodatkowy grunt spehiggy wymagania
obowigzujagce dla goérnej strefy korpusu, w §$lm koniecznej do uzyskania wymaganychedaych
wysokdciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.
Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przezdkispa Nadzoru.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podita naley
kontynuowg do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kaisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (ly)

Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drég| Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego

i bardzo c¢zki
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory podiaze uniemdaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze na metodzie obgken ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢za,2. Wilgotng¢ gruntu podiga podczas zggzczania powinna Iy
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zgagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipoavinien on zabezpiecéyodtaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przezogenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Zeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszpodiaa
Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualniedalvykonanie niezminych napraw. Jeli zawilgocenie
nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6lpkt’ 6.
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6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podtza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw

Szeroké¢ koryta 2 razy na 100 m i w punktach charakteryatych

Rownd¢ podiuizna co 20 m na kalym pasie ruchu

1

2

3 Rownd¢ poprzeczna 2 razy na 100m i w punktach charakigrysych

4 Spadki poprzeczné 2 razy na 100m i w punktach charakterystycznych

5 Rzdne wysokeciowe co 20 m w osi jezdni i na jej kradziach i w punktach

charakterystycznych
6 Uksztalttowanie osi  wco 20 m w osi jezdni i na jej kradziach i w punktach
planie” charakterystycznych

7 Zageszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 200 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$at@hnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm i
-5cm.

6.2.3.ROwnas¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ tata zgodnie z norm BN-68/8931-04.
Nieréwnadici poprzeczne naky mierzy¢ tatg. Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancy
+ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza+l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 1 cm.
6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagiszczenia koryta i wyprofilowanego pode okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1$ligako kryterium dobrego zggzczenia stosuje ¢sporéwnanie warkei

modutéw odksztalcenia, to wafto stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrélonych

zgodnie z norm BN-64/8931-02 nie powinna bywicksza od 2,2. Wilgotnid w czasie zagszczania naley

badad wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiéa powinna by réwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od gkrgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korytgtdokosci zgodnej z
dokumentagj projektow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8T i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podfa,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamie;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééno nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskiéka zagszczenia gruntu

29



D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACA Z POSPOLKI

SPIS TRESCI

ST =T ) LR
 TRANSPORT .ttt ettt ettt ettt et et ettt et et ettt e et ettt e ettt e e
 WYKONANIE ROBOT ottt ettt ettt ee ettt et eee et et et ereereeneeeanes
. KONTROLA JAKO SCIROBOT ..ottt ettt ettt ee e
COBMIAR ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt er e

. ODBIOR ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt ettt et ettt et eee e

. PODSTAWA PEATNOSC ..ottt e e
10. PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt ettt

©CONOUAWNER

30



1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstw aggapcych z pospéiki, dla remontu ulicy Plonowej w maga/aici Nowa
Wola, gmina Lesznowola.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i rigl¢e stosowa w
zlecaniu i wykonywaniu rob6t opisanych w punkcig. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem warstw
odsiczapcych z pospdtki o grubei po zagszczeniu 25cm i pobocza gruntowego ulepszonegoubagri
warstwy po zagszczeniu 7cm.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldeniami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.1.4

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojria™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Wymagania dla pospoiki

Lp | Wiasciwosci Wymagania

1. | Ziarna o wymiarach 0,05-2,0 mm, %z@ru 20 - 40

2. Nadziarno, %eizaru nie wecej niz 5

3. | Ziarna wydtaone i ptaskie, % eizaru nie wecej niz 30

4. | Zanieczyszczenia obce, %z@dru nie wecej niz 0,2

5. | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy wg PN-  wzorcowa
78/B-06714/26, barwa cieczy nie ciemniejsza ni

Do wykonania pobocza ulepszonego nglezy¢ pospéiki o uziarnieniu 0/40 mm (mieszanka optyraain
2.3. Sktadowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy podivy nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego skladowamiayiykonawca robét powinien
zabezpiecz§ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmygmi materialami kamiennymi. Podi® w
miejscu sktadowania powinno bydéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy podbudowy powinien wykagie mozliwoscia korzystania z
nastpujgcego spretu, lub innego zaakceptowanego przez Inspektoradtad

- réwniarek,

— walcéw statycznych,

— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejgkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podiaze gruntowe powinno speldiavymagania okrdone w D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@”.

Warstwy odgczagce powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okrigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w sposéb zaakceptowany przez Inspeltadzoru. Rozmieszczenie
palikow lub szpilek powinno umitiwia¢ nacignigcie sznurkdw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie
wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétipz zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roziazonej warstwy lunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej
zagszczeniu oggnieto grubd¢ projektowan. Wykonanie warstwy odszapcej o grubéci 25 cm, naley
wykona dwuwarstwowo. Rozpoezie ukladania kadej nasipnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez
Inspektora Nadzoru warstwy poprzedniej.

Natychmiast po kiaicowym wyprofilowaniu warstwy pospétki nadg przystpi¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwapasami
podiwznymi czéciowo nakiladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku naley rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czsciowo naktadagcymi si, w
kierunku jej gornej krawdzi. Nieréwndci lub zagtbienia powstate w czasie zggczania powinny ky
wyréwnywane na bimco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Usung¢cie materiatu, a do
otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa powinnadbgagszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug-B204481. Wskanik zagszczenia naley okresla¢
zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zegsgczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdigotnos¢ kruszywa jest risza od
wilgotnasci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona ilosciag wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek probny
Decyzg o koniecznéci ewentualnego wykonania odcinka prébnego podegringpektor Nadzoru.
5.5. Utrzymanie warstwy z pospotki

Warstwa pospotki po wykonaniu, a przed aginiem nasfpnej warstwy powinny by utrzymywane w dobrym
stanie. Nie dopuszczaesiuchu budowlanego po wykonanej warstwie z pospotki
Dopuszcza sijedynie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonaniaeyyezacej warstwy nawierzchni.
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Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olga Wykonawe robét.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt' 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérnaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zmgczenia warstwy
pospotki podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy pospotki

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiaréw

Szeroké¢ warstwy 1 razy na 50 m i w punktach charakteryatych

Rownd¢ podiizna co 20 m i w punktach charakterystycznych

1

2

3 [ Roéwnd¢ poprzeczna 1 razy na 20 m i w punktach charakiggsych
4 | Spadki poprzeczne 1 razy na 20 m i w punktaeinattterystycznych

co 20 m i w punktach charakterystycznych

5 | Rzdne wysokéciowe
6 |Uksztaltowanie osi wco 20 miw punktach charakterystycznych
planie
7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadZiej
niz raz na 100 Mm
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 200 fm
8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej nk raz na 200 M

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy musi b§ zgodna z szerokoia projektowan.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndici podiuzne warstwy naliey mierzy¢ tatg, zgodnie z normBN-68/8931-04. Nieréwriei poprzeczne
warstwy naley mierzy tatg. Nieréwndaci nie mog przekracz& 10 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy posp6iki na prostychkadln powinny by zgodne z dokumentacprojektovg z
tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraézal
cmi-1cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej @edj niz + 1 cm.
6.3.7.Grubg¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleranct1l cm, -1 cm. Na
wszystkich powierzchniach wadliwych pod wadgm grubéci Wykonawca wykona napramvarstwy przez
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spulchnienie warstwy na gdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatenodpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagkiu tych robdt nagbi ponowny pomiar i ocena
grubaici warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy pospétki, olsteny wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy od 1. Jeli
jako kryterium dobrego zaggzczenia warstwy stosujeesporéwnanie wartei modutdéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekrglonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02

, nie powinna b§ wicksza od 2,2. Wilgotrig kruszywa w czasie zagzczenia naly bad@ wediug PN-B-
06714-17. Wilgotn& kruszywa powinna lyrowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie deghgikosci co najmniej 10 cm, wyr6éwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy pospétki o odpowiedrjejibdici.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy posp6tki o gruligi wg projektu obejmuije:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy pospotki o grubioi i jakosci
okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji tedcznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndéci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugabto nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane mhwierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzatto nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodadksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roé$eno nawierzchni
planografem i tat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y3 wymagania dotyecge wykonania i odbioru robét
Zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjmych nawierzchni dla potrzeb remontu ulicy
Plonowej w miejscowizi Nowa Wola, gmina Lesznowola.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktiperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw podbudowy z tlucznia kamiennggped utgeniem warstwy bitumicznej nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okredlenia podstawowe s zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1.4

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwlaw ST D-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Koulscyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy tluczniowej:

— kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994,

— uplynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94.
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-8617

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne z#ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni

Lp. | Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#yustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wyposanych w urzdzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza reiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lablbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiggodano
dla zbiornikéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnyctoraikach pionowych z
nalewaniem od dna. Nie nalestosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej
powierzchni cieczy ,kéucha” asfaltowego zatyksjego pdéniej przewody. Przy przechowywaniu emulsji
asfaltowej nalgy przestrzegazasad ustalonych przez producenta.
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3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sic mozliwoscig korzystania
Z nas¢pujagcego spretu:

— szczotek mechanicznych,

zaleca s wzycie urzdzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinnéa Wwykonana z twardych
elementéw czyszarych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqaeylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaee i steyé do zamiatania. Zalecagsi
uzywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,

- sprzarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotek ¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadwyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametréw:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozyggej lepiszcze,

- predkasci poruszania giskrapiarki,

- wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

- dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendizolowany termicznie tak, aby bylo iwe zachowanie stalej
temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiaadualneswiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka
powinna zapewsirozkiadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadapych izolacg
termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopyobd dostpem wody.
Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemze nie lgda korodowaly pod wpltywem emulsji i niectla powodowaly jej rozpadu. Cysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny lprzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndci nie wickszej niz 1 nt, a kada przegroda powinna ndiavykroje w dnie umaliwiajace przeptyw
emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaceodo transportu lub skladowania emulsji powinny by
czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiniluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyaciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody giémieniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywa¢ szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudog¥anyezpérednio przed skropieniem
warstwa powinna byoczyszczona z kurzu przgyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnac¢byczyszczona. Zeli do czyszczenia warstwy byleywana woda, to
skropienie lepiszczem me nasipi¢ dopiero po wyschgciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy
ktérych nawierzchnia nm® by wilgotna. Skropienie warstwy me rozpoczé sie po akceptacji przez
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Inspektora Nadzoru jej oczyszczenia. Warstwa naweferi powinna b§ skrapiana lepiszczem przyyciu
skrapiarek, a w miejscach trudno dgstych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskow).
Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagaa lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibgé pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezimy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z
emulsji. W zalenosci od rodzaju iytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godBrzed utgeniem
warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawgewinien zabezpieczy skropiory warstwe
nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadprobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymaganej iléci lepiszcza w zabeosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tygn\Wykonawca powinien kontrolowalla
kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

L Rodzai lepiszcza Kontrolowane Badanie

P | 1ep wihasciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéc skropienia i ziycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkiadanego lepiszcza wediug metody podanej pracpwaniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0QW§magania ogodlne” pkt 8. Roboty uznaje ia
wykonane zgodnie z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&&a8/ wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 i oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— mechaniczne oczyszczeniezHaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wogl lub uzyciem spezonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasfiltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniondUN do

nawierzchni drogowych
10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr@DDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fed EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotycgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudéw z ttucznia kamiennegaamach remontu ul. Plonowej w miejscaaio
Nowa Wola w gminie Lesznowola.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @rgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji «b
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zeanych z wykonywaniem
podbuddéw z ttucznia kamiennego, o grétiach 35cm i 15¢cm.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja sé z jednej lub wgcej warstw
nosnych z tlucznia i kihca kamiennego.

1.4.2.Pozostate okidenia g zgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqodanymi
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamwucznia, wg PN-S-960233:s

— kruszywo tamane zwykte: ttucie kliniec, wg PN-B-11112,
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112:

- tluczen od 31,5 mm do 63 mm,

— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Jaka¢ kruszywa powinna ldyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112, ékneymi dla:

— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze

- klasy Ililll - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudoéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowa kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacR hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. | Whasciwosci Klasall | Klasa lll

1 Scieraln@¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecgj niz:

- w thuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotéw, nigaej niz: | 30 35
2 Nasikliwosé, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yde]
niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbra/ch 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],|%
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ubytku masy, nie wtej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabrgych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 Odporné¢ na dziatanie mrozu wedlug zmodyfikowanej
metody bezpéredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112
[8], % ubytku masy, nie wcej niz:

- w ttuczniu nie badg gje
S nie badg
sSie

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia w zalénosci od warstwy podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. | Wihasciwosci jednowarstwo| Podbudowa
wa lub| pomocnicza
podbudowa
zasadnicza
1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ¢giej niz:
- w thuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w thuczniu i w klicu 75 65
C) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wiej niz:
- w thuczniu i w klcu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie egej niz:
- w thuczniu i w klhcu 15 20
2 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-
12 [1], % m/m, nie wicej niz:
- w thuczniu i w Klihcu 0,2 0,3
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wgcej niz:
- w thuczniu 40 45
- w klincu nie bada i | nie bada si

4 Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsga

niz: wzorcowa

2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby¢ studzienna lub z wodamju, bez
specjalnych wymaga

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ipmm wykazé sie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozkladaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
c) walcéw statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zegsgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubeljodem,
e) szczotek mechanicznych do ustaid nadmiaru klica,
f) walcédw ogumionych lub stalowych gtadkich daakowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych wadazenia do rozpryskiwania wody.

42



4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podbudowa ttuczniowa powinnadytozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do
warstwy podbudowy.

W przypadku zastosowania pauizy warstvg podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem padtovarstwy
odcinajcej albo odgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagstek drobnych, wyreony
wzorem:

— <15
85
gdzie:D;5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstatly odcinajcej albo
odgzapce),
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmndgu podiaa.
Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb umiliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentagjrojektovg
lub wedtug zaleagInspektora nadzoru, z tolerancjami atoymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane. Paliki lub
szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposohkzptowany
przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikdwdmpilek powinno umdiwia¢ nacagniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Maksymalna grub& warstwy podbudowy ttuczniowej po zsgczeniu nie mae przekracza20 cm. Podbudogvo
grubaici powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyroztozone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubai¢ roztazonej warstwy liunego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agineta
grubas¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by przywatowane dwoma przejami walca statycznego, gtadkiego o
nacisku jednostkowym nie mniejszymzr80 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpocacé si¢ od kravgdzi i stopniowo przesuwasic pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk w kierunku

osi jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetzmowinno rozpocx sie od dolnej
krawedzi i przesuwaé sie pasami podtnymi, cz$ciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, paywatowaniu kruszywa grubego naje roziozy¢
kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinoveakruszywa grubego. Do zggzczania naley uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej KN¥m, albo plytowy zagszczark wibracyjrg o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfmGruba¢ warstwy lenego kruszywa drobnego powinnacébtaka, aby
wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubegdatpsvypetnione kruszywem drobnym.zéé to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drefpm naley powtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowavarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesury¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaty nad powierzchrd 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna By przywalowana walcem statycznym gtadkim o naciskdnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek probny

Decyzg o koniecznéci wykonania odcinka probnego podejmuje Inspektadabru.
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5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna kyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnspektora nadzoru, gotawodbudow do ruchu budowlanego,
to jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteazruch. Koszt napraw
wyniktych z niewldciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robo6t i przedstawi wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacii.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okrélone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych
ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalne Maksymalna
ilosci bada na| P9 hni
dziennej lergc nia
dziatce 30 u q
roboczej owy na J=ang

badanie (f)

1 Uziarnienie kruszyw

2 Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie |2 600

3 Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

4 | Scieralngé kruszywa 6000

> Nasgkliwos¢ kruszywa i przy kazdej zmianie zrodta

6 Odporna¢ kruszywa na dziatanie mrozu o%ie);ania mzjalterialc')w z

7 Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych P

6.3.2.Badania wiéciwosci kruszywa

Prébki naley pobierg w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny
by¢ na biegco przekazywane kynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmecg ocen wszystkich whciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakai robét i zawsze w przypadku
zmianyzrodta pobierania materiatéw oraz na polecenigiirera. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane
przez Wykonawe w sposob losowy, w obecfm Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotycace ngnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thezni

kamiennego
Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw
1 Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
. ., . w sposob eigly planografem albo go
2 Rownai¢ podiuzna 20 m ta na kadym pasie ruchu
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3 Réwnai¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km
. co 100 m w osi jezdni i na jgj
5 Rzedne wysokéciowe krawedziach
6 Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m
7 Grubas¢ podbudowy Podczas budowy: o
w 3 punktach na Kaej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziejmnraz ng
400 nf
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejzni
raz na 2000 m
8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 fn

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szeroléoi warstwy wyej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wardé wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndici podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem, zgodnie z nogsrBN-68/8931-
04.

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy tats.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektow z tolerancy +
0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
lcm, -1cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej aeéj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubcg¢ podbudowy

Grubas¢ podbudowy nie mee r@ni¢ si¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:
- dla podbudowy zasadniczep cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02
Podbudowa zasadnicza powinna spétmigmagania dotyce ngnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania dnosci podbudowy zasadniczej w zateici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przgyaiu
Kategoria ruchu piyty o srednicy 30 cm (MPa)

PierwotnyM WtérnyM ¢
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170
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Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocnicaigrzony ptys o srednicy 30 cm, powinien ktywiekszy
od 50 MPa.

Zagzszczenie podbudowy nale uzn& za prawidlowe, gdy stosunek wtdérnego modutu oditseniaMg do

pierwotnego modutu odksztalcerli‘h:E jest nie wgkszy od 2,2.
m!
= < 22
M E

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia cech geometrycznych od é&reych w
punkcie 6.4, powinny iy naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badarpamiary zostas wykonane na
koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na witasny koszt poszemydbudow przez spulchnienie
warstwy na peklp gruba¢, do potowy szerokii pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzmmeipocza),
dotozenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2.Niewlasciwa gruba¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wam grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny kiy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvay odpowiedni gtebokasé,

zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednighsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny k&sztvykonaniu tych robét nagi ponowny
pomiar i ocena grul$oi warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkiz roboty niezidne do
Zzapewnienia wymaganej fraosci, zalecone przez Inspektora nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcdipaowy tylko wtedy, gdy zaienie ngnosci podbudowy
wynikio z niewt&ciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thuczréarkennego, o grul§oi wedtug
dokumentacji projektowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@@magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektovs, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— przygotowanie podiam,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- roziozenie kruszywa,

— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12
2. PN-B-06714-15
3. PN-B-06714-16
4, PN-B-06714-18
5. PN-B-06714-19
6. PN-B-06714-26
7. PN-B-06714-42
8. PN-B-11112
9. PN-S-96023
10. BN-64/8931-02
11. BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.

Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne.
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. d2zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarkoi
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. d&zaniescieralngci w
bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo famash@ nawierzchni
drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowaniigzchnia z ttucznia
kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utnodbdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar réeno nawierzchni
planografem i tat.

Badania. d@zanie sktadu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreps/magania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zydanych z
wykonywaniem warstwy konstrukcji nawierzchni z bmioasfaltowego dla potrzeb remontu ulicy Plonowej w
Nowej Woli, gmina Lesznowola.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigaobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonywaniem warstwy
scieralnej o grub. 7cm z betonu asfaltowego.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipemiacza mineralnego o oklenym skladzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsi iloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposéb, spetnigga okrglone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfabdoutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkidra poprawia adhezjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn@ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawniody; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $aiavosci
s3 zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (agdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pragsztu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych (100
kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrd™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudlav ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spehiagy wymagania okidone w PN-C-96170:1965. W zaleosci od rodzaju
warstwy i kategorii ruchu naly stosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, speilnigty wymagania okidone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowedo i zagiczego. Przechowywanie wypetniacza powinné tgodne z PN-S-96504:1961.
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstaigralnej z betonu asfaltowego

. . Wymagania wobec materiatow
Lp. Rodzaj materiat w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1llubKR2| odKR3doKR#®
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeoboaych | Kl I, IIl; gat.1,2 | KL I, IY; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, Il; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego M4l I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigly z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcy
i piaskowce bez ograniczeniadthowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzudgej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu
asfaltowego
) ) Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznoéci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego k.1, II; gat.1, 2 | KL I, 1% gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1l; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL. 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony =z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego gkl I, II; gat.1,2 | k. I, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
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7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 A,B,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowd kruszywa podane w tablicy 1 i 2. Skladowanie
kruszywa powinno odbywasic w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 .

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99.
3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza si¢
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:

- wytwoérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i cgzkich ,

- walcow stalowych gtadkich,

- walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszczcych,

— samochod6éw samowytadowczych z przykryciem lub ¢esdmv.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejgkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

4.2.3.Wypelniacz

Wypelniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviakypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowangzna przewozi dowolnymi srodkami
transportu w spos6b zabezpieczony przed zawilgeaeniuszkodzeniem workow.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantaruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego néalg przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasa@sportu
i podczas oczekiwania na roztadunek. Czas transpmitzatadunku do roztadunku nie powinien przelaa&
godzin z jednoczesnym spelnieniem warunku zachawdemperatury wbudowania. Zaleca stosowanie
samochodo6w termosow z podwaojnyénianami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Mymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inspede Nadzoru, Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt skladuesmanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki béda
laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikow i probkaterialtdw pobrane w obecsm Inzyniera do wykonania
bada kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna $ui& sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgych do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz

orientacyjne zawartei asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacicasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zadeosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
szsv]%rlttcjc od 0 ﬁ%%goée &%%3008 od 0 od 0 ) od 0 od 0
do20 |4, 128 |do63 do20 |do2d |do16 |do12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100| 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 5986 | 69+100 100 59+74 | 38+62 70+88 | 73+100
8,0 54+83 6293 90+100 | 54+67 | 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 | 48+60 | 22+40 55:70 57+75
4,0 40+70 45+76 60+100 | 3950 | 21+37 44+58 47+60
2,0 2959 35+64 4171 29:38 | 21+36 3042 35+48
zawartdé

ziarn > 2,0 | (41271) | (36+65) | (29:59) | (62+71) | (64:79) | (58:70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 | 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 1320 17+30 12+20 1827
0,30 1031 17+33 15+34 1017 1528 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 714 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 1015 6+9 7+9

Orientacyjna

zawartgé

asfaltu w 5,0:6,5| 5,0:6,5 | 55:6,5 | 4556 | 4,3+5,4 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niggtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Skilad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert mgtalony na podstawie badprobek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5. Wykenavarstwascieralna z
betonu asfaltowego powinna spethimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s§ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulaglym zapewniajcej
prawidiowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie yimieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej. Dozowarkéadnikow, w tym take wstpne, powinno b§ wagowe

i zautomatyzowane oraz zgodne z regeftopuszcza gi dozowanie oflgtosciowe asfaltu, przy uwzedinieniu
zmiany jego gstasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 B6 dozowanie sktadnikow
powinno by sterowane elektronicznie. Tolerancje dozowaniadikkéw mog wynost: jedna dziatka elementarna
wagi, wzgkdnie przeptywomierza, lecz nie ¢uej nz + 2 % w stosunku do masy skiladnikazele jest
przewidziane dodaniérodka adhezyjnego, to powinien ondébgozowany do asfaltu w sposob i wsibeach
okreslonych w recepcie. Asfalt w zbiorniku powinien dyogrzewany w spos6b fedni, z ukladem
termostatowania, zapewniaym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlabD 70 od 140C do 160 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineganédodaniu wypetniacza uzyskata
wiasciwg temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza o wgcej niz 3¢° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfafo

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosk:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165 C,
-z D 100 od 130C do 166 C.

5.4. Przygotowanie podida

Podioze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podiaza powinna by sucha i czysta. Nierbwio podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnydwicksze od
podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warstw
scieralry WigzacCa i wzmacniagca
1 | Drogiklasy A, SiGP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrci podiaza @ wigksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyrowna poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyrownawczej. Przed razmiem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,
podiaze naley skropt emulsj asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w ST. Zalecane §ld asfaltu

po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza padantablicy 8. Powierzchnie czotowe kresmikow, wtazow,
wpustow itp. urzdzer powinny by pokryte asfaltem lub materiatem uszczelggm okrélonym w ST i
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
uplynnionego, kg/m

Podiaze do wykonania warstwy

Lp. Z mieszanki betonu asfaltowego

Podlare pod warstw asfaltovy
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa | 0d 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z kruszywa stabilizowan¢go

mechanicznie 0d 0,5do 0,7
3 | Podbudowa z chudego betonu Ilub gruntu

stabilizowanego cementem 0d 0,3do 0,5
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowadtej

powierzchni 0d 0,2do 0,5

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od +5C

dla wykonywanej warstwy grulioi > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8 cm. Nie dopuszcza
sie ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpwatazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego
wiatru (V > 16 m/s).
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5.7. Odcinek prébny
Decyzg 0 wykonaniu odcinka prébnego podejmuje Inspektad2bru.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnaé¢bybudowywana uktadaskwyposaong w ukfad z automatycznym
sterowaniem gruldgi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtac projektova. Temperatura
mieszanki wbudowywanej nie powinnadayizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanekeigp5.3.
Zagzszczanie mieszanki powinno odbyiwsic bezzwlocznie zgodnie ze schematem pizejalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej ng:

- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 125C,
- dla asfaltu D 100 120aC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zageszczanie nalgy rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia ulbonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i&cZa w nawierzchni powinny bywykonane w
linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osiogir Zlagcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny &y
przesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by calkowicie zwizane, a przylegage
warstwy powinny b§ w jednym poziomie. Zkcze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obetej
krawedzi powinna by posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepéma asfaltowo-kauczukogv Sposéb
wykonywania zcz roboczych powinien ldyzaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’ 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalésivej i przedstawi wyniki tych bada Inspektorowi
Nadzoru do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej podano w
tablicy 11.

6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967. Winik
powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancy okreslona w tablicy 10. Dopuszczac¢sivykonanie bada
innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie wtaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okreili¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej
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Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 | Skfad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwarni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wihaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki L
: . dozér cagly
mineralno-asfaltowe;j
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiaciwosci probek mieszanki mineralnd- . S
: ' P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

Ip.1i1p.8 — badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5.Badanie witaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury skltadnikbw mieszanki mineralsfalowe] polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczdremperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjne;j.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltgpedgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w za@se i
odczytaniu temperatury. Doktaditopomiaru+ 2° C. Temperatura powinna &ggodna z wymaganiami podanymi
w ST.

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenieialnej jej wyghdu w czasie produkgciji,
zaladunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] naje okreflac na prébkach zagzczonych metad Marshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptiaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni
Z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betasfaltowego podaje tablica
12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégd200m
2 | Rownd¢ podhwna warstwy kady pas ruchu planografem lubgdato 10 m
3 | Rbwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieficio 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 1 raz na odcinku dvaljugaci 100m
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podiznej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 506 m
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8 | Zlgcza podhine i poprzeczne cala diugiozlacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gita
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 508 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentagcprojektovy, z toleranci
+1 cm.

6.4.3.ROWNGs¢ warstwy

Nieréwndici podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierang BN-68/8931-04 nie powinny by
wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovégowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place i o .
scieralna wigzaca | wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 |DrogiklasyGiz 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego dwnkach prostych i na tukach powinny ¢byggodne z
dokumentacj projektows, z toleranci + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rz¢dne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci = 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgagjojektow.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci £ 5 %.

6.4.8.Ztgcza podhtine i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmdio osi. Zdcza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkedem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by
calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éigednolip tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sé i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagzszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisivego o wymaganej grub.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektovg i ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2G@09dvyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizaciji ruchu,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeh obcych i krawznikow,

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznewla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znalmw
i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltyghwe

7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfalty ymplione AUN do nawierzchni
drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badaas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wpypelniacz kamienny do mas
bitumicznych

10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaé.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowéed nawierzchni planografetr

i fatg

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgadwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zesz, 5
IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60DIB1,
Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnpgh, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oe¢kszonej odporrézi na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztywaiomieszanek mineralno-bitumicznych megogetzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDIM, Warszawa, 1995

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).
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